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D-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Specyfikacja Techniczna D-00.00.00 ,Wymagania Ogbbdnosi s} do wspolnych
wymaga technicznych dotyezych wykonania i odbioru robét, ktére zosfamykonane w
ramach niniejszej inwestycji.

1.2. Zakres rob6t obgtych ST
Wymagania ogoélne natg rozumi€ | stosowa w powigzaniu ze Specyfikacjami
Technicznymi dotycgcymi robot drogowych.

Normy pastwowe, instrukcje i przepisy wymienione w Specgljach Technicznychelda
stosowane przez Wykonaww jezyku polskim.

1.3. Okreslenia podstawowe
Uzyte w Specyfikacji Technicznej wymienione pagjiokrelenia naleéy rozumie w kazdym
przypadku nagpujaco:

1.3.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie dalacy budynkiem, stanowtcy cata¢
techniczno-uytkows (drogp) albo jego czs¢ stanowsca odebny element konstrukcyjny lub
technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemnyzet).

1.3.2.Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odstynod jezdni, przeznaczony
do ruchu pieszych i odpowiednio utwardzony.

1.3.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lobtqu pojazdéw oraz
ruchu pieszych wraz ze wszelkimi gdzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

1.3.4.Droga tymczasowa (montaowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do
ruchu pojazdow obstugagych zadanie budowlane na czas jego wykonaniayizeana do
usungcia po jego zakaczeniu.

1.3.5.Dziennik Budowy - opatrzony piecgxia Zamawiagcego zeszyt, z ponumerowanymi
stronami, staagcy do notowania wydarze zaistniatych w czasie wykonywania zadania
budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbiorédtoprzekazywania polege innej
korespondencji technicznej pagdy Inzynierem, Wykonawg i Projektantem.

1.3.6.Jezdnia- czs$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.3.7. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwapowaniona do
kierowania robotami i do wygbowania w jego imieniu w sprawach realizacji Koktra

1.3.8.Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami,gpasawaryjnego
postoju i pasami dzigtymi jezdnie.
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1.3.9. Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich
pofaczenia.

1.3.10.Korpus drogowy - nasyp lub ta e¢&¢ wykopu, ktora jest ograniczona kogodrogi i
skarpami rowow.

1.3.11. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celuzatta w nim
konstrukcji nawierzchni.

1.3.12. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakeege przez
Zamawiajcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich badarob zwigzanych z ocen
jakosci materiatéw oraz robot.

1.3.13. Materiaty - wszelkie tworzywa niezlne do wykonania robét, zgodne z
Dokumentagj Projektovs i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane pineyniera.

1.3.14.Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstw gheych do przejmowania i rozktadania
obcigzen od ruchu na podi® gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana béepanio oddziatywaniu
ruchu i czynnikdéw atmosferycznych.

b) Warstwa wiazaca - warstwa znajdaca se¢ migdzy warstw $cieralmp a podbudow,
zapewniajca lepsze rozlaenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyrOwnawcza - warstwa shigca do wyréwnania nierOwldoi przekroju
poprzecznego lub profilu podbudowy lub istaaEg) nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna czs¢ nawierzchni stiaca do przenoszenia obgen od ruchu na
podiaze. Podbudowa nie sktada si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza gorna czs¢ podbudowy spetnigga funkcje néne w konstrukciji
nawierzchni. Mae ona sktadasi¢ z jednej lub kilku warstw.

f) Podbudowa pomocnicza- dolna czs¢ podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziatanmemdy, mrozu i przenikaniem ggtek
podtaza. Maze zawiera warstwe mrozoochrong, odgiczapca lub odcinagca.

g) Warstwa mrozoochronna- warstwa, ktérej glbwnym zadaniem jest ochronaiaesehni
przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniettiwienia przenikania cgstek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchnigeej powyej.

1) Warstwa odsiczajaca - warstwa stagca do odprowadzenia wody przedogtaj st do
nawierzchni.

1.3.15. Niweleta - wysokaciowe i geometryczne rozwitie na ptaszcznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.
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1.3.16.0bjazd tymczasowy- droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utraga do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.3.17.0dpowiednia (bliska) zgodnd&é¢ - zgodnd¢ wykonywanych robo6t z Dokumentacj
Projektovy w ramach dopuszczonych tolerancji, &lijgorzedziat tolerancji nie zostat
okreslony — w ramach tolerancji, przyjmowanych zwyczajowla danego rodzaju robét
budowlanych.

1.3.18.Pas drogowy- wydzielony liniami rozgraniczagymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi i wdzen (konstrukcji) zwazanych z drog oraz drzew i
krzewOw. Pas drogowy nmie rownie obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i
budowy uradzexr chrongcych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi
przez ruch na drodze.

1.3.19. Pobocze- czs$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzynmyeask
pojazdow, umieszczenia udzen bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu
pieszych, stigca jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.3.20. Podtoze - grunt rodzimy lub nasypowy, 4gcy pod nawierzchgi do gkbokadici
przemarzania.

1.3.21.Podtoze ulepszone gorna warstwa podia, lezagca bezpérednio pod nawierzcha;
ulepszona w celu umbwienia przegcia ruchu budowlanego i wdawego wykonania
nawierzchni.

1.3.22.Polecenie Irkyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przeyniera, w
formie pisemnej, dotygze sposobu realizacji robét lub innych spraw gzanych z
prowadzeniem budowy.

1.3.23.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczngldra autorem Dokumentacji
Projektowej.

1.3.24.Przedskwziecie budowlane- kompleksowa realizacja nowego gatenia drogowego
lub modernizacja (zmiana parametréw geometrycznyretsy w planie lub przekroju
podiuznym) istniejcego podczenia.

1.3.25. Przepust - obiekt wybudowany w formie zamkej obudowy konstrukcyjnej,
stuzace do przeptywu matych ciekédw wodnych pod nasypkampusu drogowego lub dla
ruchu kotowego, pieszego.

1.3.26.Przetargowa Dokumentacja Projektowa- cze$¢ Dokumentacji Projektowej, ktora
wskazuje lokalizagj charakterystyii wymiary obiektu bdacego przedmiotem robat.

1.3.27. Rejestr Obmiarow - akceptowany przez tgniera rejestr z ponumerowanymi
stronami shagcy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych rob6t w formie
wyliczen, szkicow i ewentualnie dodatkowych gatnikow. Wpisy w Rejestrze Obmiarow
podlegag potwierdzeniu przez #yniera.

1.3.28.Rekultywacja - roboty magce na celu upogzlkowanie i przywrdcenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji realdudowlanego.
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1.3.29. Szerokaé uzytkowa obiektu - szeroké¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegolnych rodzajow ruchu oraz szegékohodnikow mierzona wéwietle poeczy
mostowych z wyczeniem konstrukcji, przy jezdni dotem, oddzigt®j ruch kotowy od
ruchu pieszego.

1.3.30. Slepy Kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ich #oi (przedmiar) w kolejnéxi
technologicznej ich wykonania.

1.3.31. Zadanie budowlane - czs$¢ przedsgwzigcia budowlanego, stanoyda odebng
calas¢  konstrukcyjm lub technologiczy, zdolp do samodzielnego spetnienia
przewidywanych funkcji technicznazygtkowych. Zadanie mae polegéd na wykonywaniu
rob6t zwigzanych z budow modernizagj, utrzymaniem oraz ochrgrbudowli drogowej lub
jej elementu.

1.4. Ogolne wymagania dotycgce robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za ich zgoditoz
Dokumentagj Projektovs, ST i poleceniami liyniera.

1.4.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiagcy w uzgodnionym wczaiej terminie przekae Wykonawcy Teren Budowy wraz
ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymidmanistracyjnymi, lokalizag i
wspotrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperow, Dzienniki®vy oraz dwa egzemplarze
Dokumentacji Projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziaédoza ochron przekazanych mu punktéw
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego roboszkbdzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasogX.

1.4.2. Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja Projektowato dokumentacja, ktgr Wykonawca otrzymuje od
Zamawiajcego w ramach przetargu. Sklada gi nastpujacych czsci: Wskazowki dla
Oferentow i Formularze, Warunki i Dane Kontraktowgpecyfikacje TechniczneSlepe
Kosztorysy, Przetargowa Dokumentacja Projektowa.

Spis dokumentacji obgtej Projektem:
-Uproszczona dokumentacja techniczna

Rysunki zamieszczone w dokumentacji przetargowenastp tylko podstaw do
wykonania przedmiardw i okfknia ceny jednostkowej. Podstawvykonania robét $
Specyfikacje Techniczne i Projekt Wykonawczy. Opweania uzupeilnigce oraz
dokumentagj roboca, Wykonawca wykonuje we wilasnym zakresie. Wszellagany w
dokumentacji projektowej winny By wprowadzone na fmie i autoryzowane przez
Inzyniera. Istotne zmiany w Dokumentacji Projektowewmny by wprowadzone po
uzgodnieniu z Projektantem.

Jezeli w trakcie wykonania Robot oka st koniecznym uzupetnienie Dokumentaciji
Projektowej, przekazanej przez Zamawgiago, Wykonawca spagdzi brakugce rysunki i
ST na wiasny koszt, w 4 egzemplarzach i przadfe Inzynierowi do zatwierdzenia.



1.4.3. Zgodn&¢ Robot z Dokumentacy Projektowsa i ST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczn@z ododatkowe dokumenty
przekazane przez gniera Wykonawcy stanowi czs¢ Kontraktu, a wymagania
wyszczegoblnione w chiby jednym z nich s obowhzujace dla Wykonawcy tak jakby
zawarte byty w catej dokumentaciji.

Wykonawca nie mie wykorzystywa bledéw lub opuszcze w Dokumentach
Kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmigstwiadomé Inzyniera, ktory dokona
odpowiednich zmian lub poprawek.

W przypadku rozbiencsci, opis wymiarOw waniejszy jest od odczytu ze skali
rysunkow. Wszystkie wykonane Roboty i dostarczoneatemiaty leda zgodne z
Dokumentagj Projektowg i ST. Dane okrdone w Dokumentacji Projektowej i w STedy
uwazane za wartei docelowe, od ktorych dopuszczalng sdchylenia w ramach
okreslonego przedziatu tolerancji.

Cechy materiatow i elementow budowli maskay¢ jednorodne i wykazywa bliska
zgodnad¢ z okrglonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpogrzekracza
dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadidy materiaty lub roboty niecba w
petni zgodne z DokumentacProjektowg lub ST i wplynie to na niezadowadaj jakasc
elementu budowli, to takie materiatyedy niezwtocznie zagpione innymi, a roboty
rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.4.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w
sposOb uzgodniony z Zgnierem oraz przez umieszczenie, W miejscach §cideh
okreslonych przez layniera, tablic informacyjnych, ktérych tebedzie zatwierdzona przez
Inzyniera. Tablice informacyjnegha utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez
caly okres realizacji robot. Koszt zabezpieczenaxrefu Budowy nie podlega ethnej
zaptacie i przyjmuje 8j ze jest whczony w Cern Kontraktowy.

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na TerenieoBuyg w
okresie trwania realizacji Kontraktw @alo zak@czenia i odbioru ostatecznego robét. Przed
przysgpieniem do robét Wykonawca przedstawiynierowi do zatwierdzenia uzgodniony z
odpowiednim zargem drogi i organem zadzapcym ruchem projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. \lézmasci od potrzeb i pogpu robét
projekt organizacji ruchu powinien bgktualizowany przez Wykonawma bieaco.

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczynsailuje i lgdzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe wdzenia zabezpieczge takie jak: zaporyswiatta ostrzegawcze,
sygnaly itp., zapewnig¢ w ten sposéb bezpiedmwo pojazdow i pieszych. Wykonawca
zapewni state warunki widoczém w dzier i w nocy tych zapor i znakdw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzetlow bezpieczgstwa. Wszystkie znaki, zapory i inne guzenia
zabezpieczafe leda akceptowane przezyniera.

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresieniava
realizacji Kontraktu @ do zakaczenia i odbioru ostatecznego robo6t. Wykonawcaailozy,
zainstaluje i bdzie utrzymywa tymczasowe uggdzenia zabezpieczgje w tym: ogrodzenia,
porecze, @wietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcomszelkie inne srodki
niezlezdne do ochrony Robdt, wygody spotecério innych.

1.4.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowrek zna& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotycgzce ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i
wykanczania robot Wykonawceabizie:
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a) Utrzymywa Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stajj,

b) Podejmowawszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniezgio przepiséw i
norm dotycgcych ochronyrodowiska na terenie i wokot Terenu Budowy oradzie
unika& uszkodzé lub ucizliwosci dla oséb lub wiasr$ai spotecznej i innych, a
wynikapcych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢zstvie jego
sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgd na:
1) Lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopévégaiojazdowych
2) Srodki ostraznosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekdw wganpytami lub substancjami
toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazam
c) maliwoscig powstania pzaru.

1.4.6. Ochrona przeciwpaarowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisow ochrony przeciwparowej. Wykonawca
bedzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpgarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesaziech biurowych, mieszkalnych i
magazynach oraz w maszynach i pojazdach. Matdeabdkpopalne bda sktadowane w sposéb
zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczoregdosipem 0sdb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowgp@arem
wywotanym jako rezultat realizacji robét albo przersonel Wykonawcy.

1.4.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposob trwahg szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszcza eiuzycia materiatdw wywotuyjcych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wikszym od dopuszczalnego, o#mmego odpowiednimi przepisami. Wszelkie
materialy odpadowe zyte do robodt bdg miaty swiadectwa dopuszczenia, wydane przez
uprawniory jednostk, jednoznacznie okéijace brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatdbw narodowisko. Materiaty, ktoregsszkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a
po zaka@czeniu robdt ich szkodliwvsé zanika (np. materiaty pylaste) mpgy¢ uzyte pod
warunkiem przestrzegania wymaggechnologicznych wbudowania. zé wymagaj tego
odpowiednie przepisy Zamawigly powinien otrzymé zgod: na wycie tych materiatéw od
wiasciwych organdw administracji patwowej. Jeeli Wykonawca uayl materiatow
szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze Specyfikacjarai ich uycie spowodowato
jakiekolwiek zagraeniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawena|

1.4.8. Ochrona wtasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochkoimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia
podziemne, takie jak rurami, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadzaeych
wiascicielami tych uradzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiagcego w ramach planu ich lokalizacji.

Wykonawca zapewni wgiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyeim
instalacji i uradzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigcic w swoim harmonogramie rezegwzasowy dla
wszelkich rodzajow robét, ktore mapy¢ wykonane w zakresie przedenia instalacji i
urzadzen podziemnych na Terenie Budowy i powiadéminzyniera i wiladze lokalne o
zamiarze rozpoezia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tyictstalacji
Wykonawca bezzwiocznie powiadomizimiera i zainteresowane wtadze orazitie z nimi
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wspOtpracowat dostarczg wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr

Wykonawca bdzie odpowiadéd za wszelkie spowodowane przez jego dzialania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i ggzen podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamawesyo.

1.4.9. Ograniczenie obaizen osi pojazdow

Pojazdy lub tadunki powodage nadmierne obgienie osiowe niedula dopuszczone na
swiezo ukaiczony fragment budowy i Wykonawcaedzie odpowiedzialny za napraw
wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodmpieleceniami layniera.

1.4.10. Bezpiecasstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawcadhie przestrzedga przepisow dotycgych
bezpieczéstwa i higieny pracy. W szczegokwm Wykonawca ma obowzek zadbé aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpgch, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spetniajcych odpowiednich wymaga sanitarnych. Wykonawca zapewni kdzie
utrzymywat wszelkie urgdzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitzi odpowiedny odzie:
dla ochrony zycia i zdrowia o0sOb zatrudnionych na budowie orda dapewnienia
bezpieczéstwa publicznego. Uznaje ¢size wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem
wymaga okreslonych powyej nie podlegaj odrcbnej zaptacie i g uwzgkdnione w Cenie
Kontraktowe,;.

1.4.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochrenrobot i za wszelkie materiaty i
urzadzenia aywane na budowie od daty rozpecm robét do daty wydania potwierdzenia
zakaczenia robot przez hyniera. Wykonawca dulzie utrzymywa roboty do czasu
ostatecznego odbioru. Utrzymanie powinng lprowadzone w taki sposob, aby budowla
drogowa lub jej elementy byly w zadowaleym stanie przez caty czas, do momentu odbioru
ostatecznego. de Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie
Inzyniera powinien rozpo@é¢ roboty utrzymaniowe nie pgaiej niz w 24 godziny po
otrzymaniu tego polecenia.

Uszkodzenia powstate na skutek ziego, lub brakayotania Wykonawca naprawi na
wiasny koszt.

1.4.12. Stosowanie eido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowdzany jest znawszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktgensjakikolwiek sposob zwizane z robotami
i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tychw, przepisOw i wytycznych
podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzedgapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych
urzadzen lub metod i w sposob gty bedzie informowa Inzyniera o swoich dziataniach,
przedstawiajc kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.

1.4.13. ROwnowanosé¢ norm i zbiorow przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w Kontrakcie powotane &onkretne normy lub przepisy, ktore spetnia
majg materiaty, sprg i inne dostarczane towary, oraz wykonane i zbadarboty, leda
obowigzywat postanowienia najnowszego wydania lub poprawionggdania powotanych
norm i przepisow, o ile w kontrakcie nie postanawaanaczej. W przypadku gdy powotane
normy i przepisy g paistwowe lub odnosgsic do konkretnego kraju lub regionu, naolgy¢
rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewomjzasadniczo rowny lub vigzy
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poziom wykonania i powotane normy i przepisy, pod warunkiem ich ugdriego
sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przegriiera. Ranice pom¢dzy powotanymi
normami a ich proponowanymi zamiennikami nwyshy¢ doktadnie opisane przez
Wykonawe i przedi@one Irzynierowi co najmniej na 28 dni przed gatzycia
oczekiwanego przez Wykonagmateriatu.

W przypadku kiedy laynier stwierdzi,ze zaproponowane zmiany nie zapewjiaj
zasadniczo réwnego lub wgzego poziomu wykonania, Wykonawca zastosujedsi norm
powotanych w Dokumentach Kontraktowych.

2. MATERIALY

2.1.7Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avykstaniem jakichkolwiek
materiatbw przeznaczonych do rob6ét Wykonawca piaeds szczegétowe informacje
dotyczce proponowanegozrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatdw i odpowiedniéwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia
przez Irkyniera.

Zatwierdzenie partii (ggci) materiatdw z danegerodia nie oznacza automatycznie,
wszelkie materiaty z danegoodta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniae
materialy uzyskane z dopuszczonegoddta w sposéb gglty spetniaj wymagania
Specyfikacji Technicznych w czasie pgsi robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozuiobel wigcicieli i odngnych wiadz na
pozyskanie materiatow z jakichkolwigkodet miejscowych wgczapc w to zrédta wskazane
przez Zamawiacego i jest zobowrzany dostarczy Inzynierowi wymagane dokumenty
przed rozpoagxiem eksploatacjirddtia.

Wykonawca przedstawi dokumentacgawierajca raporty z bada terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowaprzez siebie metedwydobycia i selekcji materiatow do
zatwierdzenia liynierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za spetnienie wymaga ilosciowych i
jakaosciowych materiatéw z jakiegokolwiekodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: optatynagrodzenia i jakiekolwiek
inne koszty zwjzane z dostarczeniem materiatow do robot.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu ukopow i miejsc pozyskania piaskaviru
beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypcekuhlgwacji terenu po ukczeniu
robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykoptav Terenie Budowy lub z
innych miejsc wskazanych w Kontrakcieds wykorzystane do roboét lub odwiezione na
odktad odpowiednio do wymafy&ontraktu lub wskazalnzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyzyniera, Wykonawca nie ¢ozie
prowadz¢ zadnych wykopow w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty
wyszczegolnione w Kontrakcie. Eksploatagjadet materialdw &dzie zgodna z wszelkimi
regulacjami prawnymi obowzujacymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materiatbw mag by¢ okresowo kontrolowane przez zimiera w celu
sprawdzenia zgoddoi stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiamiobRi
materiatbw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich $davosci. Wynik tych kontroli
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bedzie podstaw akceptacji okrdonej partii materiatow pod wzetiem jakdci.
W przypadku, gdy laynier kedzie przeprowadzat inspekojvytworni beda zachowane
nastpujace warunki:
a) Inzynier kedzie miat zapewnicnwspétprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialdbw w czasie przeprowadzania inspekcji
b) Inzynier bedzie miat wolny dosp, w dowolnym czasie, do tychezi wytworni, gdzie
odbywa si produkcja materiatdw przeznaczonych do realizéojtraktu.

2.4. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawg wywiezione z
terenu budowy, 40z zlozone w miejscu wskazanym przezzyniera. Jéli Inzynier zezwoli
Wykonawcy na @ycie tych materiatéw do innych robotzrte dla ktérych zostaty zakupione,
to koszt tych materialdw zostanie przewéectowany przez layniera.

Kazdy rodzaj robét, w ktorym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, iczsk z jego nieprzyciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo skladowane nadyerio czasu gdyeola one
potrzebne do robot, byty zabezpieczone przed zayseczeniem, zachowaty swagpkosc i
wiasciwos¢ i byty dostpne do kontroli przez kyniera.

Miejsca czasowego skiadowanigdh zlokalizowane w olgbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Zynierem lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonagc

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewigluymazliwos¢ wariantowego
zastosowania materiatu w wykonywanych robotach, Wgkca powiadomi kyniera o
swoim wyborze co najmniej 3 tygodnie przeg/ciem materiatu, albo w okresie darzym,
jesli bedzie to wymagane dla batlaprowadzonych przez igniera. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu niezadoy¢ pézniej zmieniany bez zgody dgniera.

Podane w specyfikacji nazwy handlowe materiatlgwprzyktadowe. Wykonawca nie
stosowé dowolne materiaty spetnigge odpowiednie wymagania.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takiego spgtu, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakevykonywanych roboét. Spek uzywany do robot
powinien by zgodny z ofeg Wykonawcy i powinien odpowiadgpod wzgédem typdw i
ilosci wskazaniom zawartym w ST, programie zapewnigakosci (PZJ) lub projekcie
organizacji robot, zaakceptowanym przezyimera; w przypadku braku ustalev takich
dokumentach spet powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantow& przeprowadzenie robdét, zgodnie z
zasadami ok&onymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazanidakyniera w terminie
przewidzianym Kontraktem.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robot ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotowm do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotygeymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy iynierowi kopie dokumentéw potwierdaalych dopuszczenie
sprztu do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidunozliwosé wariantowego zycia
sprztu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiaddémiyniera o swoim wyborze i
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uzyska jego akceptacprzed uyciem sprztu. Wybrany sprat, po akceptacji liayniera, nie
moze by pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania
warunkow Kontraktu, zostgmprzez Irtyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot

4. TRANSPORT

Wykonawca stosowasi¢c bedzie do ustawowych ograniazeobcihzenia na & przy
transporcie materiatbw oraz spta na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie néglrie
zezwolenia od wiladz co do przewozu nietypowych tkdw i w sposob ggly bedzie o
kazdym takim przewozie powiadamiatAyniera.

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takistodkéw transportu, ktore
nie wptyrg niekorzystnie na jaké wykonywanych robdt i wkxiwosci przewaonych
materiatow.

Liczba srodkéw transportu dnizie zapewnia prowadzenie robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniadhzyniera, w terminie
przewidzianym Kontraktem.

Srodki transportu nie odpowiadae warunkom dopuszczalnych ofs@n na osie mog
by¢ uwzyte przez Wykonawge pod warunkiem przywrécenia do stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drég publicznych na koszt Wykoay.

Wykonawca bdzie usuwa na bieaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragatdnie z Kontraktem, oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatdw i wykonywanych robétjaazgodné¢ z Dokumentag)
Projektowg, wymaganiami ST, PZJ, projektem organizacji radréiz poleceniami kyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokaci wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiaramizgdnymi okreélonymi w
Dokumentacji Projektowe] lub przekazanymi nasnpe przez layniera. Nasfpstwa
jakiegokolwiek bédu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczaniu robot
zostan, jesli wymaga tego kedzie Inzynier, poprawione przez Wykonagoa wtasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysck@rzez Iyniera nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich doktadng.

Decyzje Irzyniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementoinot
bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w Kontrakibiekumentacji Projektowej i w
ST, a take w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decizjynier uwzgetdni wyniki
bada materiatdw i robot, rozrzuty normalnie wggtijagce przy produkcji i przy badaniach
materiatdw, déwiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki
wptywajace na rozwzamn kwestk.

Polecenia Iayniera lkedg wykonywane nie pfniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawgeod grdba zatrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
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6.1. Program zapewnienia jakéci (PZJ)

Do obowhzkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobaty
Inzyniera programu zapewnienia jako (PZJ), w ktorym przedstawi on zamierzony sposob
wykonywania robot, midiwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarauej
wykonanie rob6t zgodnie z Dokumentadjrojektows, ST oraz poleceniami i ustaleniami
przekazanymi przez hyniera.

Program zapewnienia jako bedzie zawieré

a) cz$¢ 0golm opisupca:

- organizagj wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadaeawbot,

- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,

- bhp,

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacjerzygotowanie praktyczne,

- wykaz oséb odpowiedzialnych za jaékoterminowd¢ wykonania poszczegolnych
elementow robot,

- system (sposob i proceduproponowanej kontroli i sterowania jakm
wykonywanych robot,

- wyposaenie w sprzt i urzagdzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratorium
wiasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawamierza zleéi prowadzenie badd,

- sposob oraz forgrgromadzenia wynikow baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw stergych a take wycaganych wnioskow i zastosowanych korekt w
procesie technologicznym, proponowany spao$olme przekazywania tych informaciji
Inzynierowi.

b) czs¢ szczegotow opisupcy dla kadego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i ugglzer stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iggtzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ild¢ srodkdw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku
materiatéw (spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.),

- SposOb zabezpieczenia i ochrony tadunkow putet ich wiasciwosci w czasie

transportu,

- sposob i procedepomiaréw i badé (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie prébek,
legalizacja i sprawdzanie gdzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegdirelementéw robot,

- sposoOb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli robot &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiaggma¢ zatazorng jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgikontrok robot i jakdci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroligazhpc personel, laboratorium, sptz
zaopatrzenie i wszystkie wdzenia niezbdne do pobierania probek i badaateriatow oraz
robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolizynier maoe za&agdac od Wykonawcy
przeprowadzenia baflaw celu zademonstrowaniagze poziom ich wykonywania jest
zadowalajcy.

Wykonawca bdzie przeprowadza pomiary i badania materiatbw oraz rob6t z
czestotliwoscia zapewniajcg stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w Dokumentacji Projektowej i ST.
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Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwos¢ s3 okreslone w ST,
normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tammedkne, Inzynier ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewnwykonanie rob6t zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy hynierowi swiadectwa,ze wszystkie stosowane gdzenia i
sprzt badawczy posiad@aj wazng legalizacg, zostalty prawidiowo wykalibrowane i
odpowiadag wymaganiom norm okgejacych procedury bada

Inzynier bkegdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocignieciach dotycgcych urzdzex laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium,
pracy personelu lub metod badawczychielleniedociagniecia te lgda tak powane,ze mog
wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast wstrzymazycie do rob6t badanych
materiatéw i dopéci je do wycia dopiero wtedy, gdy niedagjniccia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostanusungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jaktych materiatow.

Wszystkie koszty zwjzane z organizowaniem i prowadzeniem adaaterialow
ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki keda pobierane losowo. Zalecas Stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadziee wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdny¢ z
jednakowym prawdopodohistwem wytypowane do bafla

Inzynier bedzie mi€ zapewniog mazliwosé udziatu w pobieraniu probek. Na zlecenie
Inzyniera Wykonawca dulzie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow, ktore
budz watpliwosci co do jakéci, o ile kwestionowane materialy nie zosiaprzez
Wykonawe usungte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodati«ch bada pokrywa

Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterekpraeciwnym przypadku koszty
te pokrywa Zamawiagy.

Pojemniki do pobierania probekeds dostarczone przez Wykonagve zatwierdzone
przez Irkyniera. Prébki dostarczone przez Wykonawdo bada wykonywanych przez
Inzyniera leda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposOb zaakeepy przez
Inzyniera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa
maozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakeept® przez liayniera.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub baflaWykonawca powiadomi kyniera o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Wgkonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do akceptacji kyniera.

6.5. Raporty z bada
Wykonawca bdzie przekazywé Inzynierowi kopie raportow z wynikami bafigak
najszybciej, nie piniej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jalb.
Wyniki bada (kopie) kkda przekazywane lbynierowi na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przeganzaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez layniera
Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, liaynier uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania prébek i badania materiatowradta ich wytwarzania, i zapewniona mu
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bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wakay i producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontrolobdt prowadzonego przez
Wykonawe;, bedzie ocenid zgodnd¢ materiatdw i robot z wymaganiami ST na podstawie
wynikéw bada dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier maze pobierd probki materiatdw i prowadzi badania niezalmie od
Wykonawcy, na swoj koszt. dei wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy gs
niewiarygodne, to liynier poleci Wykonawcy lub zleci niezaleemu laboratorium
przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych haddbo oprze siwytacznie na wtasnych
badaniach przy ocenie zgodob materiatow i robot z DokumentacpProjektovg i ST. W
takim przypadku catkowite koszty powtornych lub dtawych badéa i pobierania probek
poniesione zostamrzez Wykonawg.

6.7. Certyfikaty i deklaracje
Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore posiadaj
1. Certyfikat na znak bezpieamtwa, wykazujcy ze zapewniono zgodioz kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz
wiasciwych przepisow i dokumentéw technicznych,
2. Deklarac zgodndci lub certyfikat zgodngci z:
- Polslg Normg lub
- Aproba4 techniczi, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidadskiej Normy,
jezeli nie g objete certyfikacy okreslong w pkt 1.i ktére spetnigjwymogi Specyfikaciji
Techniczne.

W przypadku materiatéw, dla ktérych w/w dokumengyveymagane przez ST, kda
partia dostarczona do robdtedzie posiada te dokumenty, okéajace w sposob
jednoznaczny jej cechy. Produkty przemystowe musasiada w/w dokumenty wydane
przez producenta, a w razie potrzeby poparte wymikidada& wykonanych przez niego.
Kopie wynikéw tych bad@beda dostarczone przez Wykonagvimzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetaidaych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

6.8.1. Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnynbovagzujgcym
Zamawiagcego i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy d
konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidthpa prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie
Z obowgzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy dula dokonywane na bigco i beda dotyczy¢ przebiegu
robodt, stanu bezpiecastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarcgepny budowy.
Kazdy zapis w Dzienniku Budowyehzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby,
ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia iwiaka oraz stanowiska stbowego.
Zapisy leda czytelne, dokonane trwatechnily, w poradku chronologicznym, bezp@dnio
jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokunyemida oznaczone kolejnym
numerem zakcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i ltyniera.

Do Dziennika Budowy nalg wpisywa w szczegolngci:

- dat przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

- dat przekazania przez Zamawieggo Dokumentacji Projektowej,

- uzgodnienie przez hgniera programu zapewnienia jakoi harmonogramow robot,
- terminy rozpoogeia i zakaczenia poszczegolinych elementow robot,

- przebieg robot trudhoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogyrzerw w
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robotach,
- uwagi i polecenia lryniera,
- daty zargdzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,
- zgloszenia i daty odbioréw Robét zanid@jch i ulegajcych zakryciu, cgciowych i
ostatecznych odbiorow robot,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robot podlegggh
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdllnym waztwi z warunkami klimatycznymi,
- zgodna¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise Dokumentacji
Projektowej,
- dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i
trakcie wykonywania robot,
- dane dotycce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
-dane dotycgee jakaci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki praepadzonych
bada z podaniem, kto je przeprowadzat,
- wyniki préb poszczegoélnych elementéw budowpiadaniem, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyjaienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowydd
przedi@one Ireynierowi do ustosunkowaniagsi
Decyzje Imyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca pagpis z
zaznaczeniem ich praygia lub zagciem stanowiska.
Wopis Projektanta do Dziennika Budowy obligujezyiniera do ustosunkowaniagsi
Projektant nie jest jednak strprKontraktu i nie ma uprawniedo wydawania polede
Wykonawcy robot.

6.8.2. Rejestr Obmiaréw

Rejestr Obmiarow stanowi dokument pozwgdgj na rozliczenie faktycznego pegsti
kazdego z elementow robot. Obmiary wykonanych robaeprowadza giw sposéb aiglty w
jednostkach przgiych w Kosztorysie i wpisuje do Rejestru Obmiaréw .

6.8.3. Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodob lub certyfikaty zgodngci materiatow,
orzeczenia o jakwi materiatow, recepty robocze i kontrolne wynikidaa Wykonawcy lgda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewaijakdci. Dokumenty te stanowi
zalczniki do odbioru roboét. Winny ldyudostpnione na kadezyczenie Irkyniera.

6.8.4. Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentow budowy zaliczagsioprocz wymienionych w punktach 6.8.1,6.8.3
nastpujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizaczadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robat,
e) protokoty z narad i ustalg
f) korespondengjna budowie.

6.8.5. Przechowywanie dokumentow budowy
Dokumenty budowy déla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpaweed
zabezpieczonym.

18



Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowodujgojenatychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowygtls zawsze dogpne Irzynierowi i przedstawiane do
wgladu nazyczenie Zamawiarego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robo6t zgodnie z
Dokumentagj Projektows i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. CGiymirobot
dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomienityinera o zakresie obmierzanych robot
i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tiggrminem. Wyniki obmiaru ¢t wpisane
do Rejestru Obmiaréw .

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wSlepym
Kosztorysie lub w Specyfikacjach Technicznych nwalnia Wykonawcy od obowzku
ukonczenia wszystkich robot. 8lne dane zostgnpoprawione wg instrukcji ktyniera na
pismie.

Obmiar gotowych robot dulzie przeprowadzony z ¢ztoscia wymagam do celu
mieskcznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkvaym w Kontrakcie lub
oczekiwanym przez Wykonaw@ Inzyniera.

7.2. Zasady okrglania ilosci robot i materiatow

Dlugosci i odlegtagci pomigdzy wyszczegolnionymi  punktami  skrajnymieda
obmierzone poziomo wzdtdinii osiowe;j.

Jeli Specyfikacje Techniczne wdaeiwe dla danych robot nie wymagaiego inaczej,
objetosci bedg wyliczone w m3 jako diug@ pomnaona przezredni przekrg.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,¢ha wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robétligh
zaakceptowane przezziyniera. Uradzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez
Wykonawe. Jeeli urzagdzenia te lub spez wymagay bada atestujcych to Wykonawca
bedzie posiadawazne swiadectwa legalizacji. Wszystkie wdzenia pomiarowedoly przez
Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tiaanbot.

7.4. Wagi i zasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje amizenia wagowe odpowiadae odnénym
wymaganiom Specyfikacji Technicznychedie utrzymywa to wyposaenie zapewniag w
sposob cigly zachowanie doktaddoi wg norm zatwierdzonych przezzimiera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdw
robét, a take w przypadku wyspowania dhiszych przerw w robotach.

Obmiar robét zanikggych przeprowadzaghnatychmiast po ich zakozeniu.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzarzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obticzdérda wykonane w sposob
zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebpsci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie Rejestru Obmiandimazie braku miejsca szkice mpg
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by¢ dolgczone w formie oddzielnego zaknika do Rejestru Obmiaréw, ktérego wzoér
zostanie uzgodniony z zgnierem.

8. ODBIOR ROBOT

W zaleznoséci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.1. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbioér robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi
jakasci wykonywanych robot, ktére w dalszym procesidireaji ulegry zakryciu.

Odbiér robét zanikagpych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie
umazliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bemdwaania ogdlnego
postpu robot.

Odbioru robét dokonuje kynier.

Gotowas¢ danej czsci rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doebaika
Budowy 2z jednoczesnym powiadomieniemzyniera. Odbiér bdzie przeprowadzony
niezwiocznie, nie pniej jednak nt w ciaggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennika
Budowy i powiadomienia o tym fakcieAyniera.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia ftynier na podstawie dokumentow
zawierajcych komplet wynikow bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z Dokumentadprojektova, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.2. Odbidr czsciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robot. Odbioru
czesciowego robot dokonuje esiwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. @dbi
robét dokonuje laynier.

8.3. Odbidr ostateczny robot
8.3.1. Zasady odbioru ostatecznego

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzec#pgo wykonania robot w
odniesieniu do ich ilei, jakasci | wartdsci.

Catkowite zakaczenie robot oraz gotow® do odbioru ostatecznego edzie
stwierdzona przez Wykonawc wpisem do Dziennika Budowy z bezzwtocznym
powiadomieniem na fmie o tym fakcie layniera.

Odbior ostateczny robot ngpt w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych
liczac od dnia potwierdzenia przezzimiera zakéczenia robot i przygcia dokumentow, o
ktorych mowa w punkcie 8.3.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznagzpreez Zamawiagego w
obecndci Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbiegma roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikow bafla pomiaréw, ocenie
wizualnej oraz zgodr$gi wykonania rob6t z DokumentadpProjektovy i ST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapozga sealizacj ustalé przyjetych
w trakcie odbiorow robot zanikgjych i ulegajcych zakryciu, zwitaszcza w zakresie
wykonania robo6t uzupetnigych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot pekoavych lub robot
uzupetniagcych w warstwiescieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie
swoje czynnéci i ustala nowy termin odbioru ostatecznego.
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W przypadku stwierdzenia przez komisjze jaka&¢é wykonywanych robot w
poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiega wggnagane] Dokumentag
Projektowg i ST z uwzgédnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpiedsénvo ruchu, komisja dokona pgten, oceniajc
pomniejszog wartas¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagarzyjetych w
Dokumentach Kontraktowych.

8.3.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogiaégo robot jest Protokot

Odbioru Ostatecznego robét spgizony wg. wzoru ustalonego przez Zamagdago.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowa nastpujace
dokumenty:

1. Dokumentagj Projektowg podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpyesli

zostata spogrizona w trakcie realizacji Kontraktu.

. Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Kontrakiw. uzupetniajce lub zamienne).

. Recepty i ustalenia technologiczne.

. Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiarow (oryginaty)

. Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodnie z ST i PZJ.

. Deklaracje zgodnai lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatow zgodnie z ST i

PZJ.

. Opink technologicza sporzdzom na podstawie wszystkich wynikow badgpomiarow

zahczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodrisd 2z PZJ.

8. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robo6t towszgcych (np. na przef@nie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowsjyietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i
przekazania tych robot vitacielom urzdzen.

9. Geodezyja inwentaryzagj powykonawcg Robot i sieci uzbrojenia terenu.

10.Kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejgintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego
nie bedg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeuiaiz Wykonawg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robét.

Wszystkie zarzdzone przez komigj roboty poprawkowe lub uzupetmnap hkeda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamaweegjo.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robot uzupeghtych wyznaczy komisja.

OO WN
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8.4. Odbidr pogwarancyjny
Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydotr@wigzanych z usugciem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i naastch w okresie gwarancyjnym.
Odbior pogwarancyjny dalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.3. ,,Odbidateszny”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ustalenia Ogdlne

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaa jednostk
obmiarowg ustalona dla danej pozycji Kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodgtavwy ptatngci jest wartéé
(kwota) podana przez Wykonagw danej pozycji Kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji Kosgowej lgdzie uwzgédniat
wszystkie czynnéci, wymagania i badania skladeg s¢ na jej wykonanie, okéone dla tej
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roboty w Specyfikacji Technicznej i w DokumentaBjiojektowej. Ceny jednostkowe lub
kwoty ryczattowe Robétdula obejmowa:

- Robocizg bezpdrednig wraz z towarzyssgeymi kosztami

- Wartcg¢ zuzytych Materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazynuaaewentualnych

ubytkow i transportu na teren budowy.

- Wartag¢ pracy sprztu wraz z towarzyscymi kosztami

- Koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko

- Podatki obliczane zgodnie z ob@aujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki Kontraktu i Wymagania Ogolne Specyfikecji Technicznej
D- 00.00.00

Koszt dostosowania gido wymaga Warunkow Kontraktu i Wymaga Ogolnych
zawartych w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 johge wszystkie warunki okééone w
w/w dokumentach, a nie wyszczegoélnione w koszterysi

9.3. Objazdy, Przejazdy i Organizacja Ruchu
Koszt wybudowania objazdéw / przejazdéw i orgarjizachu obejmuje:

(a) Opracowanie oraz uzgodnienie zyimierem i odpowiednimi instytucjami Projektu
Organizacji Ruchu na czas trwania budowy, verdbstarczeniem hynierowi kopii
projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i ugen wynikajacych z posipu robot.

(b) Ustawienie tymczasowego oznakowaniawietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpiecazgstwa ruchu.

(c) Optaty/dzietawy terenu.

(d) Przygotowanie terenu.

(e) Konstrukcja tymczasowej nawierzchni, ramp, ctikdw, kraneznikow, barier,
oznakowa i drenau.

() Tymczasowa przebudowa ygdzen obcych.

Koszt Utrzymania objazdow/przejazdéw i organizaeghu obejmuje:

(a) Oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ugtiaitymczasowych
oznakowa pionowych, poziomych, barieswiatet

(b) Utrzymanie ptynngci ruchu publicznego.

Koszt Likwidacji objazdow/przejazdow i organizaajchu obejmuje:

(a) Usun¢cie wbudowanych materiatéw i oznakowania

(b) Doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Wytyczne zlecania w ramachzyczek z Medzynarodowego Banku Odbudowy i Rozwoju
i kredytow Medzynarodowego Stowarzyszenia Rozwoju, Waszyngtyozea 1995 r.
(Guidelines, Procurement under IBRD Loans @W Credits, January 1995).

2. Standardowe Dokumenty Przetargowe, Zlecanie Ralddiejsze Kontrakty, Bank
Swiatowy, styczé 1995 (Standard Bidding Documents. Procurement ofkd/ Smaller
Contracts, January 1995).

. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlanelD¥r 89 z 25.08.1994r, poz. 414).

. Rozporzdzenie MGPIB z 19.12.1994r (Dz.U Nr 10)

. Rozporzdzenie MGPIB z 21.02.1995r (Dz.U Nr 25, poz. 13l 13 marca 1995r).

. Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo geodezykartograficzne (Dz. U. Nr 30, poz.
163 z paniejszymi zmianami).

. Warunki Kontraktu.

(20N 6) I~ ¢)
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D-01.01.01. ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO $CIOWYCH
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej X\S®& wymagania dotycice
wykonania i odbioru robot zwzanych z wyznaczeniem trasy i punktéw wysakowych w
ramach niniejszej inwestycji.

1.2. Zakres rob6t obgtych SST
W zakres rob6t pomiarowych wchagdz

- wyznaczenie poi@nia sytuacyjnego i wysokciowego punktéw gtéwnych osi trasy i
punktoéw wysokéciowych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych, z wytyczardedatkowych przekrojow
roboczych,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysetiowych (reperéw roboczych),

- stabilizacja punktow w sposob trwaty, ochronapcked zniszczeniem oraz oznakowanie w

sposOb utatwiacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowegszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w Specyfikacji Techmeg (ST) D.00.00.00 ,Wymagania
0golne” punkt 1.3.

1.4. Ogdlne wymagania dotycxce robot
Ogolne wymagania dotygee robot podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne”
punkt 1.4.

2. MATERIALY
Ogdblne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padan
ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne” punkt 2.
Do wyznaczenia i stabilizacji trasy i punktow wysétiowych naley stosowa:
- paliki drewniane,
- stupki betonowe,
- bolce stalowe,
- farba do zaznaczania punktow na jezdni,
zgodne z OST D.01.01.01 ,Odtworzenie trasy i puwkidysokaciowych” punkt 2.

3. SPRZET

Ogdblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne”
punkt 3.

Do wykonania rob6t zwzanych z odtworzeniem trasy i wyznaczeniem robdtzyc
punktéw wysokéciowych naley stosowa:
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki, faty, tdamy stalowe i szpilki,
spetniajce wymagania OST D.01.01.01 ,Odtworzenie osi tigaynktow wysokéciowych”
punkt 3.
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4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” punkt 4.

Materiaty i sprzt mogy by¢ przewaone dowolnymgrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogdlne wymagania dotygze wykonania robot podano w ST D.00.00.00 ,Wymagani
0golne” punkt 5.

Prace pomiarowe powinny bywykonane zgodnie z zasadami ckoaymi w
instrukcjach i wytycznych GUGIK, zgodnie z OST D.@L01 ,Odtworzenie osi trasy i
punktéw wysokéciowych” punkt 5 oraz OST GG.00.00.00 ,Wymaganiadlag”, OST
GG.00.11.02 ,Zateenie osnowy realizacyjnej przy budowie drég i obd@kmostowych”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogdélne wymagania dotygze kontroli jakdci robét podano w ST D.00.00.00
~Wymagania ogoélne” punkt 6.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwranych z wyznaczaniem trasy i punktow
wysokaciowych naley prowadzé wedtug ogoélnych zasad oktenych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK oraz zgodnie z OST D.01.01.01 ,@altzenie osi trasy i punktéw
wysokaciowych” punkt 6.

Sprawdzanie robot pomiarowych nalegprzeprowadz wedtug nasipujacych zasad:

- robocze punkty wysokoiowe naley sprawdzé niwelatorem na catej dtugoi budowanego
obiektu,

- wyznaczenie nasypow i wykopdéw nafesprawdzt tasmg i szablonem z poziomiaco
najmniej w 5 miejscach nax@ym kilometrze oraz w miejscach budgch watpliwosci.

7. OBMIAR ROBOT
Ogdlne wymagania dotygeze obmiaru robot podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania
ogolne” punkt 7.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne wymagania dotygee odbioru robot podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania
ogolne” punkt 8.

Odbior robot zwdzanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie
szkicow i dziennikdw pomiaréw geodezyjnych lub pkaitu kontroli geodezyjnej, ktore
Wykonaweca przedktada Kierownikowi Projektu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogdlne wymagania dotygee podstawy platsosi podano w ST D.00.00.00
~Wymagania ogolne” punkt 9.
Cena wykonania robot zgodnie z OST D.01.01.01 ,@drenie osi trasy i punktow
wysokaciowych” punkt 9 obejmuije:
- wyznaczenie punktow gtéwnych osi trasy i punktgysokaciowych,
- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentuakytyczeniem dodatkowych
przekrojow,
- niwelacja kontrolna reperow,
- zastabilizowanie punktow w sposob trwaly wraakezpieczeniem i oznakowaniem
utatwiagcym odszukanie i ewentualne odtworzenie,
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- wykonanie pomiaréw bigcych w miag postpu robot zgodnie z Dokumentac]
Projektow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

. Instrukcja techniczna 0-1. Ogo6lne zasady wykaarye prac geodezyjnych.

. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowaopea. GUGIK, Warszawa 1978

. Instrukcja techniczna G-2. Wysakimowa osnowa geodezyjna. GUGIK, Warszawa 1983.

. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugeestyciji. GUGIK, Warszawa 1979.

. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjagsokaciowe. GUGIK, Warszawa 1979.

. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacy§pdGiK, Warszawa 1983.

. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyfpdGiK, Warszawa 1983.

. OST GG-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

. OST GG-00.11.02 ,Zakenie osnowy realizacyjnej przy budowie drog i obdek
mostowych.

OCoO~NOOUOIhWNPE
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D-01.02.02. ZDECIE WARTSWY HUMUSU

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS% wymagania dotyere
wykonania i odbioru robét ktore zostawykonane w ramach niniejszej inwestyciji.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanovibow®zujagca podstaw
opracowania szczego6towej specyfikacji techniczn§T)( stosowanej jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacpb6t na drogach krajowych i
wojewddzkich.

Zaleca st wykorzystanie ST przy zlecaniu robot na drogacijskich i gminnych.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
Zwigzanych ze zdgiem warstwy humusu, wykonywanych w ramach robot
przygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okienia podstawowe gs zgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w ST0D.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt
1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycxce robot
Ogdlne wymagania dotygee robo6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogojuid”
1.5.

2. MATERIALY
Nie wysepuja.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotygeze sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne
pkt 3.

3.2. Sprzt do zdjecia humusu
Do wykonania robot zwzanych ze zdriem warstwy humusu nie nadegj st do

powtdrnego uycia naley stosowa:

- rowniarki,

- spycharki,

- fopaty, szpadle i inny spgzdo rcznego wykonywania robot ziemnych - w miejscaclzigd
prawidtowe wykonanie robét sgtem zmechanizowanym nie jest Aiwe,

- koparki i samochody samowytadowcze - w przypatinsportu na odlegié wymagagca
zastosowania takiego spiua.

4. TRANSPORT
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4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport humusu

Humus naley przemieszczaz zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo pozéw
transportem samochodowym. Wyloodka transportu zatg od odlegtéci, warunkéw
lokalnych i przeznaczenia humusu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-00MQ/ymagania ogolne” pkt 5.
Teren pod budow drogi w pasie rob6t ziemnych, w miejscach dokopibww innych
miejscach wskazanych w dokumentacji projektowejip@m by oczyszczony z humusu.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna bydjeta z przeznaczeniem dofrdejszego @ycia przy
umacnianiu skarp, zakfadaniu trawnikdéw, sadzenimewr i krzewOw oraz do innych
czynndci okreslonych w dokumentacji projektowej. Zagospodarowanaemiaru humusu
powinno by wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub wskazaniaigniera.

Humus naley zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spygéhaW
wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn niengstarczajce dla prawidtowego
wykonania rob6t, wzghbnie mae stanowd zagraenie dla bezpiecastwa robot (zmienna
grubag¢ warstwy humusu, gsiedztwo budowli), naley dodatkowo stosowa reczne
wykonanie robot, jako uzupetnienie prac wykonywdnyonechanicznie. Warstwhumusu
nalezy zdja¢ z powierzchni catego pasa rob6t ziemnych oraznyéh miejscach okéonych
w dokumentacji projektowej lub wskazanych przezyimera.

Gruba¢ zdejmowanej warstwy humusu (zake od gtbokasci jego zalegania,
wysokaci nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budowge) ipowinna by zgodna z
ustaleniami dokumentacji projektowej, SST lub wskez przez Iliayniera, wedlug
faktycznego stanu wygtowania. Stan faktycznyetizie stanowit podstagvdo rozliczenia
czynndci zwigzanych ze zggiem warstwy humusu.

Zdjety humus naley sktadowa w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu
powinny by przez Wykonawg tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a taknajedzaniem przez pojazdy. Nie nalezdejmow& humusu w
czasie intensywnych opadéw i bezpamnio po nich, aby unikg zanieczyszczenia ghriub
Innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”
pkt 6.

6.2. Kontrola usunigcia humusu
Sprawdzenie jakai robot polega na wizualnej ocenie komplétiasungcia humusu.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00/¢magania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) zgdgj warstwy humusu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.0Qu@¢¥magania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.
llos¢ elementow olgtych niniejsa Specyfikacy Techniczg jest nasipujaca:
1. zdgcie warstwy humusu o gr. 10 cm: 760 m2.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 m2 wykonania robo6t obejmuije:
- zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdiinogi lub odwiezieniem na odkiad,

10. przepisy zwazane
Nie wystpuja.
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D-01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikaghtecznej (SST)gwymagania dotyege
wykonania i odbioru robét zwkanych z rozbiérk elementéw drdg.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zeanych z
rozbiorky:

— warstw nawierzchni,

- kraweznikow, obrzey

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okitenia podstawowegszgodne z obowzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w

SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycxce robot
Ogolne wymagania dotygee robo6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbprkt
1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudev SST D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 3.

3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania robo6t zwgzanych z rozbidrk elementéw drog me by wykorzystany spra
podany poniej, lub inny zaakceptowany
przez Inspektora Nadzoru:

- spycharki,

- tadowarki,

- zurawie samochodowe,

— samochody erarowe,

- zrywarki,

- mioty pneumatyczne,

- pity mechaniczne,

— frezarki nawierzchni,

- koparki.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiane”
pkt 4.

4.2. Transport materiatow z rozbiorki
Materiat z rozbiérki ména przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w SST D-M@O0M, Wymagania ogolne”.

5.2. Wykonanie robot rozbiorkowych

Roboty rozbiérkowe elementow drog obejqujsungcie z terenu budowy wszystkich
elementdow wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokutaep projektows, SST lub
wskazanych przez Inspektora Nadzoru.

Roboty rozbiorkowe mima wykonywa mechanicznie lubecznie w sposob okéeny w
SST lub przez Inspektora Nadzoru.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastosoma frezarek drogowych, nale
speint warunki okrélone w SST D-05.03.11 ,Recykling”.

Wszystkie elementy nitiwe do powtdrnego wykorzystania powinny coysuwane bez
powodowania z@dnych uszkodze O ile uzyskane elementy nie gtagic wilasndcia
Wykonawcy, powinien on przewié je ha miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru.
Elementy i materialy, ktore stapic wikasndgciag Wykonawcy, powinny b§ usunéte z terenu
budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementow zo@jde sé w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentagj projektows bedg wykonane wykopy drogowe, powinny byymczasowo
zabezpieczone. W szczeg&nbnalery zapobiec gromadzeniugsiv nich wody opadowej.
Doly w miejscach, gdzie nie przewiduje¢ swykonania wykopow drogowych nale
wypetni¢, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otagzgo terenu i zagci¢
zgodnie z wymaganiami oldlenymi w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt
6.

6.2. Kontrola jakosci rob6t rozbiorkowych

Kontrola jakdci robot polega na wizualnej ocenie kompl&tiowykonanych robot
rozbiérkowych oraz sprawdzeniu stopnia

uszkodzenia elementow przewidzianych do powtornvegmrzystania.

Zageszczenie gruntu wypetniggego ewentualne doty po usetyich elementach nawierzchni
powinno spetni@odpowiednie

wymagania okrdone w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@QWVymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowg robot zwizanych z rozbidrk elementow drog jest:
— dla nawierzchni i chodnika - m2 (metr kwadratowy)

- dla kraveznika, obrzea - m (metr),

- dla znakoéw drogowych - szt. (sztuka),

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrssi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robét obejmuje:

a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:

— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozhiork

- rozkucie i zerwanie nawierzchni,

— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rokhidr celu ponownego jejaycia, z

utozeniem na poboczu,

- zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbiorki,

— wyroéwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

b) dla rozbiorki krawznikdw, obrzey i opornikdw:

— odkopanie kraeznikdw, obrzey i opornikOw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,

— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,

- zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,

— wyréwnanie podtza i uporadkowanie terenu rozbiorki;

c) dla rozbiorki chodnikow:

- reczne wygcie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie ichymateriatdw

chodnikowych,

— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rokbwicelu ponownego jegazycia, z

utozeniem na poboczu,

— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

- zatadunek i wywiezienie materiatbw z rozbidrki,

— wyroéwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

d) dla rozbiorki znakéw drogowych:

— demonta tablic znakow drogowych ze stupkéw,

— odkopanie i wydobycie stupkow,

— zasypanie dotow po stupkach wraz zgsagzeniem do uzyskaniaxsl,00 wg BN-
77/8931-12 [9],

— zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbiorki,

— uporzdkowanie terenu rozbiorki;
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczihesig.

2. PN-D-96000 Tarcica iglasta og6lnego przeznaezeni

3. PN-D-96002 Tarcicadciasta ogolnego przeznaczenia

4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane mgcgagolnego
stosowania

5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwagtiione i walcowane na zimno
0golnego przeznaczenia

6. PN-H-93401 Stal walcowanaatowniki rownoramienne

7. PN-H-93402 Ktowniki nierownoramienne stalowe walcowane nagor
8. BN-87/5028-12 Gwalzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem gtadkim,
okragtym i kwadratowym

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wsgkéka zagszczenia gruntu.
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D - 02.00.01 ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegbétowej specyfikaghteécznej (SST)gswymagania dotycxce
wykonania i odbioru liniowych rob6t ziemnych w rachaniniejszej inwestycji.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét ziemnych:
a) wykonanie wykopow w gruncie kat. Il

b) budove nasypow drogowych,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lubrangu naturalnego spetnigga
warunki stateczriei i odwodnienia.

1.4.2.Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktéra jest ograniczona kogodrogi i
skarpami rowow.

1.4.3. Wysokas¢ nasypu lub gibokas¢ wykopu - r&nica rzdnej terenu i rgdnej robdét
ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4.Nasyp niski - nasyp, ktdrego wysakgest mniejsza @il m.
1.4.5.Wykop ptytki - wykop, ktérego gbokai¢ jest mniejsza @il m.

1.4.6. Grunt nieskalisty - kady grunt rodzimy, nie okéony w punkcie 1.4.12 jako grunt
skalisty.

1.4.7.Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub skany o nieprzesusiych blokach, ktérego
probki nie wykazuj zmian obgtosci ani nie

rozpadag sie pod dziataniem wody destylowanej; mayytrzymataé nasciskanie Rc ponad
0,2 MPa; wymagaaycia srodkow wybuchowych

albo narzdzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia

1.4.8.Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nésypotazone w obgbie pasa
robét drogowych.

1.4.9.0dktad - miejsce wbudowania lub skladowania (odigiez) gruntow pozyskanych w
czasie wykonywania wykopow, a nie
wykorzystanych do budowy nasypow oraz innych pmigzanych z tragdrogows.

1.4.10.Wskanik zag:szczenia gruntu - wielkd charakteryzujca stan zagszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

| :&
lods
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gdzie:

pd- gestaé¢ objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9],
(Mg/m3),

pds - maksymalnaggta¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotmd optymalnej,
zgodnie z PN-B-04481:1988 [2], ghca do

oceny zagszczenia gruntu w robotach ziemnych, (Mg/m3).

1.4.11. Wskanik réznoziarnistéci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalné¢ gruntow
niespoistych, okrdona wg wzoru:

U :%
le
gdzie:

d60 - srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgry(mm),
d10 - srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgrymm).

1.4.12.Wskaznik odksztatcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

gdzie:

E1 - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszghtiazeniu badanej warstwy
zgodnie z PN-S-02205:1998 [4],

E2 - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtérnghtiazeniu badanej warstwy
zgodnie z PN-S-02205:1998 [4].

1.4.13. Pozostate oki&enia podstawowe gs zgodne z obowkzujagcymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w SST D-M
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycyce robot
Ogoblne wymagania dotygze rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogb{vkt
1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogolne wymagania dotycxce materiatow
Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pude SST D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Podziat gruntow

Podziat gruntow pod wzgllem wysadzinowizi podaje tablica 1.

Podziat gruntéw pod wzegtlem przydatneci do budowy nasypow podano w SST D-02.03.01
pkt 2.

2.3. Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny ¢byrzez Wykonawe
wykorzystane w maksymalnym stopniu do budowy

nasypow. Grunty przydatne do budowy nasypow grimg wywiezione poza teren budowy
tylko wowczas, gdy stanowhadmiar obgtosci
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robo6t ziemnych i za zezwoleniem Inspektora Nadzoru.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypoiureslone w SST D-02.03.01 pkt 2.4,
powinny by wywiezione przez

Wykonawe na odklad. Zapewnienie terendw na odklad ialedo obowijzkow
Zamawiagcego, o ile nie okiono tego inaczej w kontrakcie.

Inspektor Nadzoru ni@ nakazé pozostawienie na terenie budowy gruntow, ktoryrdisowa
nieprzydatné¢ wynika jedynie z powodu

zamarzngcia lub nadmiernej wilgotrigi.

Tablica 1. Podziat gruntow pod wzdem wysadzinow&ei wg PN-S-02205:1998 [4]

Lp. | Wyszczegolnieni Jed- Grupy gruntow
e
wlasciwoscl nostki niewysadzinowe watpliwe wysadzinowe
1 Rodzaj gruntu rumosz piasek pylasty mato wysadzinowe
niegliniasty zwietrzelina - glina piasz-
Zwir gliniasta czysta zwiezla,
pospolka rumosz gliniasty glina zwigzla,
piasek gruby Zwir gliniasty glina pylasta
piasek sredni pospotka zwigzla
piasek drobny gliniasta — i, it piaszczys-ty,
zuzel It pylasty
nierozpadowy bardzo
wysadzinowe
— piasek gliniasty
—  pyt, pyl piasz-
czysty
— glina piasz-
czysta, glina,
glina pylasta
—  itwarwowy
2 Zawartosc
czastek %
= 0,075 mm <15 od 15 do 30 = 30
=0,02 mm <3 od 3do 10 =10
3 Kapilarnosc
bierna Hy, m <10 =10 =10
4 Wskaznik
plaskowy WP - 35 od 25 do 35 <25
3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycxce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”
pkt 3.

3.2. Sprzt do rob6t ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania robét ziemnych powinien wykéasa®& maozliwoscia
korzystania z nagpujacego sprztu

do:

— odspajania i wydobywania gruntdw (n@izia mechaniczne, mioty pneumatyczne,
zrywarki, koparki, tadowarki, wiertarki mechaniczie.),
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- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gwuiispycharki, zgarniarki, réwniarki,
urzadzenia do hydromechanizaciji itp.),

— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, sgrady skrzyniowe, tanociggi itp.),

- sprztu zagszczagcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiaine”
pkt 4.

4.2. Transport gruntow

Wybor srodkow transportowych oraz metod transportu powitig dostosowany do rodzaju
gruntu (materiatu), jego oftpsci,

sposobu odspajania i zatadunku oraz do odéegtdransportu. Wydajné srodkow
transportowych powinna Byponadto dostosowana do wydajciosprztu stosowanego do
urabiania i wbudowania gruntu (materiatu).

Zwigkszenie odlegkxi transportu ponad wado zatwierdzone nie nme by podstavy
roszczé Wykonawcy, dotycgzcych dodatkowej zaptaty za transport, o ile ¢kszone
odlegtaci nie zostaty wczaniej zaakceptowane naspiie przez Inspektora Nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w SST D-M@O0M, Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Doktadnd@¢ wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub pasyod osi projektowanej nie powinny
by¢ wigksze nk + 10 cm. Ranica w

stosunku do projektowanychednych robét ziemnych nie me przekracza+ 1 cmi-3 cm.
Szerok&¢ gornej powierzchni korpusu nie o r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o
wigcej nz £ 10 cm, a krawdzie korony drogi nie powinny miewyraznych zatama w
planie. Pochylenie skarp nie powinnam@& sie od projektowanego o weej niz 10% jego
wartasci wyrazonej tangensem agka. Maksymalne nieréwrioi na powierzchni skarp nie
powinny przekracza+ 10 cm przy pomiarze faB-metrows, albo powinny by spetnione

inne wymagania dotygze nierownéci, wynikajgce ze sposobu umocnienia powierzchni
skarpy.

5.3. Odwodnienia pasa robot ziemnych

Niezaleznie od budowy urgdzen, stanowacych elementy systeméw odwadig@jch, ugtych

w dokumentacji projektowej, Wykonawca powinienl®@wymagaj tego warunki terenowe,
wykona urzgdzenia, ktore zapewqiodprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza
obszar rob6t ziemnych tak, aby zabezpiéaayunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem.
Wykonawca ma obowkek takiego wykonywania wykopow i nasypéw, aby patchniom
gruntu nadawa w calym okresie trwania robdt spadki, zapewguaj prawidiowe
odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegrawodnieniu, ktére spowoduje ich
diugotrwah nieprzydatnéc, Wykonawca ma obowzek usungcia tych gruntow i zagpienia
ich gruntami przydatnymi na wiasny koszt bez jakaltviek dodatkowych optat ze strony
Zamawiagcego za te czynioi, jak rownie: za dowieziony grunt.
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Odprowadzenie wod do istngelych zbiornikow naturalnych i ugdzen odwadniagcych musi
by¢ poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytacja

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi uptizvia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym
okresie trwania robot ziemnych. Wykonanie wykopdawmno posgpowa w kierunku
podnoszenia giniwelety.

W czasie robét ziemnych nalezachowd odpowiedni spadek podiny i nad& przekrojom
poprzecznym spadki, umldwiajace szybki odptyw wod z wykopu. Spadek poprzeczrey ni
powinien by mniejszy nk 2% w przypadku. Nalg uwzgkdni¢c ewentualny wptyw

kolejnasci i sposobu odspajania gruntéw oraz termindw wykemia innych robot na
spetnienie wymagadotyczcych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie gastrobot
ziemnych.

Wody opadowe i gruntowe nalgodprowadzt poza teren pasa robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt
6.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robotiemnych

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polegkon&oli zgodndci z wymaganiami
specyfikacji okrélonymi w pkcie 5 oraz z dokumentagrojektows.

Szczego6lp uwag nalery zwrock na wiaciwe ugcie i odprowadzenie wod opadowych,

6.2.2 Sprawdzenie jakd&ci wykonania robot
Czynnaci wchodzce w zakres sprawdzenia jakowykonania robot okigono w pkcie 6
SST D-02.01.01, D-02.02.01 oraz D- 02.03.01.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podajeicalf.
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Tablica 2. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych robot ziemnych.

Lp. Badana cecha Minimalna czestotliwosé badan | pomiarow
1 Pomiar szerokosci korpusu Pomiar tasma, szablonem, fatg o dlugosci 3 m i poziomica
Ziemnego lub niwelatorem, w odstepach co 200 m na
2 Pomiar szerokosci dna rowow prostych, w punktach glownych tuku, co 100 m na tukach o R
=100 m co 50 m na tukacho R < 100 m
3 Pomiar rzednych powierzchni oraz w miejscach, ktare budza watpliwosci

korpusu ziemnego

4 Pomiar pochylenia skarp

] Pomiar rownosci powierzchni
korpusu

] Pomiar rownosci skarp

7 Pomiar spadku  podiuznego | Pomiar niwelatorem rzednych w odstepach co 200 m oraz w
powierzchni  korpusu lub dna | punktach watpliwych
rowu

8 Badanie zageszczenia gruntu Wskaznik zageszczenia okreslac dla kazde] utozone) warstwy

lecz nie rzadziej niz w trzech punktach na 1000 m® warstwy

6.3.2.Szerokdé¢ korpusu ziemnego
Szerok&¢ korpusu ziemnego nie me r@nic¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +
10 cm.

6.3.4.Rzedne korony korpusu ziemnego
Rzedne korony korpusu ziemnego nie ma@zni¢ sie od rzdnych projektowanych o weej
niz -3 cm lub +1 cm.

6.3.5.Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie me r&ni¢ sie od pochylenia projektowanego o ¢sej niz 10%
wartasci pochylenia wyraonego tangensem

kata.

6.3.6.ROwna¢ korony korpusu
Nieréwnaici powierzchni korpusu ziemnego mierzone f&tmetrova, nie mog przekraczé
3 cm.

6.3.7.Rowna¢ skarp
Nierownaici skarp, mierzone tat3-metrows, nie mog przekracza+ 10 cm.

6.3.8.Spadek podiny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podiny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, spmwy przez pomiar
niwelatorem rzdnych wysokeéciowych,

nie maze dawa roznic, w stosunku do ezinych projektowanych, wkszych nz -3 cm lub +1
cm.

6.3.9.Zaggszczenie gruntu
Wskaznik zag:szczenia gruntu okény zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powiniendggodny
z zalwonym dla kategorii ruchu KR3.
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6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetnige wymaga podanych w odpowiednich punktach
specyfikacji, zostanodrzucone. 3 materiaty

nie spetniajce wymaga zostag wbudowane lub zastosowane, to na polecenie Inspekt
Nadzoru Wykonawca wymieni je na $awe, na

wiasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazuwicksze odchylenia cech od okienych w punktach 5i 6
specyfikacji powinny b§ ponownie

wykonane przez Wykonawaa jego koszt.

Na pisemne wysgpienie Wykonawcy, Inspektor Nadzoru aeouzng wadct za nie majca
zasadniczego wptywu na cechy

eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wielkgotracen za obnkong jakosé.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@ONVymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Obmiar robét ziemnych
Jednostka obmiarayjest m3 (metr szeienny) wykonanych robot ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty ziemne uznaje ¢siza wykonane zgodnie z dokumengagprojektows, SST i
wymaganiami Inspektora Nadzoruzédi

wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleramgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.

Zakres czynn&i objetych cen jednostkowys podano w SST D-02.01.01, D-02.02.01 oraz D-
02.03.01 pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. G#eaia. Symbole. Podziat i opis gruntow
. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prarektow
. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczaniddaosci biernej
. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty zieMhgnagania i badania
. PN-ISO10318:1993 Geotekstylia — Terminologia
. PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne
. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie #wska piaskowego
. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie huoaldksztatcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obarzenie ptyh
9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkiéa zagszczenia gruntu

oO~No O~ wWNE
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10.2. Inne dokumenty
10. Wykonanie i odbior robét ziemnych dla drog daggo ruchu, IBDIM, Warszawa 1978.
11. Instrukcja bada podiaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP,
Warszawa 1998.
12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podetm i pétsztywnych, IBDIM, Warszawa
1997.

13.Wytyczne wzmachiania podta gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM,

Warszawa 2002.
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D-04.01.01 PROFILOWANIE | ZAG ESZCZENIE PODLO ZA
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegodtowej Specyfikacjichirecznej (ST) & wymagania
dotyczce wykonania i odbioru robét zyaanych z profilowaniem oraz zgggczeniem
podtaza w ramach niniejszej inwestycji.

1.2. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotygzowadzenia i odbioru robo6t zyzianych
z profilowaniem oraz zagzczeniem podia.

1.3. Okreslenia podstawowe

Stosowane okitenia podstawowegszgodne z obowzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w Specyfikaagchnicznej (ST) D-00.00.00
~Wymagania ogolne” punkt 1.3.

1.4. Ogdlne wymagania dotycyce robot
Ogoblne wymagania dotygee robo6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélpeikt
1.4.

2. MATERIALY
Nie wysepuja.

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” punkt

3.

Do wykonania robot naky uzy¢:

- spycharek lub réwniarek z uktie ustawionymi lemieszami, Agnier maze dopyci¢
wykonanie koryta i profilowanie podta z zastosowaniem spycharki z lemieszem
ustawionym prostopadle do kierunku jazdy,

- koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanigskich koryt),

- przewanych zbiornikdw na waogldo zwikzania mieszanki, wypogsanych w uradzenia do
rownomiernego dozowania wody,

- walcéw ogumionych, stalowych lub wibracyjnychiytpwvibracyjnych do zagszczania.

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganialrajo
punkt 4.

Wode maozna transportow@adowolnymisrodkami transportowymi.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogoblne wymagania dotygeze wykonania rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagani
0golne” punkt 5.

5.1. Przygotowanie robot
Wykonawca powinien przygpi¢ do profilowania i zagszczania podia bezpérednio przed
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rozpoczciem robot zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. WkEejsze
przystpienie do profilowania i zagzczenia podiea jest maliwe za zgod Inzyniera w
korzystnych warunkach atmosferycznych.

Po wyprofilowanym i zagszczonym podizu nie mae odbywa sie ruch budowlany,
niezwigzany bezpfrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.2. Profilowanie podiaza

Przed przysipieniem do profilowania podi@ powinno by oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszcze Po oczyszczeniu powierzchni pozho naley sprawdzté, czy istniejce
rzgdne terenu umdiwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanyclydrzych podtdga.
Zaleca s, aby rzdne terenu przed profilowaniem byty o co najmniegcrd wyzsze ni
projektowane rzdne podtaga.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgstlja zanizenia poziomu w podiai
przewidzianym do profilowania, wykonawca powinigrukhni podtaze na gébokas¢
zaakceptowan przez Imyniera, dowie¢ dodatkowy grunt spelniggy wymagania
obowigzujagce dla goérnej strefy korpusu, w o koniecznej do uzyskania wymaganych
rzednych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartgi wskanika zagszczenia
podanego w tablicy 1.

Paliki lub szpilki naley ustawé w osi drogi i w redach rownolegtych do osi drogi lub w
inny sposob zaakceptowany przezyimiera. Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno
umazliwia¢ nachgniecie sznurkow lub linek do wytyczenia robot w aghstch nie wgkszych
niz co 10 m. Grunt odspojony w czasie wykonywania te@nyowinien by wykorzystany
zgodnie z ustaleniami dokumentacji projektowej i, 8Tmiak mozliwosci powinien on by
wbudowany w nasyp, feli jest to niemealiwe nalezy odwiez¢ odspojony grunt na odkiad.
Bezpdrednio po profilowaniu podi@a naley przystpi¢ do jego zagszczenia.

5.3. Zagszczanie podiaa

Zageszczenie podia naley kontynuowad do osagniecia wskéanika zagszczenia nie
mniejszego od podanego w tablicy 1. Wikl zag:szczenia naley okresli¢ w oparciu o
normalry prébky Proctora.
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Tablica 1. Minimalny wskanik zag:szczenia

Minimalna warta¢ |Is dla:

Innych drég
Ruch c¢zki i bardzo cgzki

Strefa korpusu

Goérna warstwa o gr. 20 cm 1,00

Na gkbokasci od 20 do 50 cm odL,00
powierzchni podtoa

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgey podiaze uniemaliwia przeprowadzenie
badania zagszczenia, kontrelzag:szczenia naley oprz€ na metodzie obgien ptytowych.
W takim przypadku stosunek modutu wtérnego do pién&go powinien bynie wickszy od
2,2.

Wilgotnos¢ gruntu podiaga podczas zggzczania powinna liyréwna wilgotndci optymalnej
Z toleranc -2%, +1%.

5.4. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podia

Podtaze po wyprofilowaniu i zagszczeniu powinno yutrzymane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwrzanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@a nasipi
przerwa w robotach i wykonawca nie przyst natychmiast do ukfadania warstw
nawierzchni, to

powinien on zabezpieczypodtaze przed nadmiernym zawilgoceniem.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podtee ulegto zawilgoceniu, to do uktadania kolejnej
warstwy mana przysipi¢ po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoramezlgdnych
napraw. Jeeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy to napgamykona
on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Ogolne wymagania dotygee kontroli jakéci rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania
0golne” punkt 6.

6.1. Badania w czasie do rob6t

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie trwania rob6t podano w tabficy
Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie trwania robot
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Lp. Wyszczegdlnienie badan Minimalna czestotliwos
I pomiarow badan i pomiardw
1 | Szerckosc koryta 10 razy na 1 km
2 | Rownost podiuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 | Réwnosé poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km
5 | Rzedne wysokosciowe co 100m
5 Uksztaltowanie osi w planie ' | co 100 m
7 Lageszczenie, wilgotnost w 2 punktach na dzienne| dziatce roboczej, lecz nie rzadzig) niz
gruntu podioZa raz na 600 m"
*) Dodatkowse pomiary spadkdw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykonac w

| punktach giéwnych tukéw paziomych |

Rowna¢ podiaza naley sprawdzé tatg 4-metrovg i klinem.

Zageszczenie podia naley sprawdza co 600 m2. Mog by¢ stosowane nagtujgce
metody:

- wolunometru,

- obchzen ptytowych,

- wciskanego cylindra.

Co dziesastemu pomiarowi metadptytowych obcizen dynamicznych i metadizotopowy,
dla celow kalibracji, powinno towarzyszy porownawcze badanie metpdpiasku
kalibrowanego, wolunometru wodnego lub matodbchzen ptytowych. W przypadku
wysfgpienia w podtau grubego kruszywa nie dopuszcza siosowania metody wciskanego
cylindra.

6.2. Posg¢powanie z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie odcinki niewkxiwie wykonane naley spulchné na gkbokas¢ co najmniej 10 cm,
usury¢ lub dod@ nowego materiatu i ponownie zggic. W przypadku niemmnosci
odpowiedniego zagzczenia wbudowany materiat nalevymienic.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotygee obmiaru robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagagidine”
punkt 7.

Jednostl obmiaru jest 1 m2 (jeden metr kwadratowy) wykomgmeodebranego podia.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne wymagania dotygeze odbioru rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagagalne”
punkt 8.

Roboty uznaje giza zgodne z DokumentgcProjektowg, ST i wymaganiami layniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji podanych w punkcie 6 daty

pozytywne wyniki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne wymagania dotygeze podstawy ptatrgi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania
0golne” punkt 9.

Cena za 1 m2 wyprofilowanej i zgggczonego podi@ obejmuje:

- [Jprace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
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- zatladunek nadmiaru gruntu i odwiezienie go naamtikub nasyp,

- profilowanie,

- zagszczenia,

- utrzymanie zagszczonego podia,

- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych okrdonych w ST,

Wedtug Dokumentacji Projektowej niniejsza Specyjalechniczna obejmuje profilowanie
poditaza gruntowego o powierzchni 554 m2.

10. NORMY ZWI AZANE

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek fgrun

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania Ozaaiezwilgotngci.

Piasek.

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie huoollksztatcenia nawierzchni
podatnych i podtza przez oberzenie ptyt.

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ro§gnoawierzchni planografem i tat
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wsgkéka zagszczenia gruntu.
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D-04.02.01 WARSTWY OD®3\CZAJACE | ODCINAJACE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghnhicznej (SST)sswymagania
dotyczice wykonania i odbioru robét w ramach niniejszeyestyciji.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanmwawigzujaca podstaw jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniaalizacji robot.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem warstw ae@gapcych i odcinajcych, stanowicych czs¢
podbudowy pomocniczej, w przypadku gdy padtostanowi grunt wysadzinowy lub
watpliwy, nieulepszony spoiwem lub lepiszczem.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe gs zgodne z obowazujagcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z okréleniami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania agdlpkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogoblne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 1.5.

2. materialy

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pudea
OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstvsgrapcych g
- piaski,
2.3. Wymagania dla kruszywa

Piasek stosowany do wykonywania warstwaodapcych i odcinajcych powinien
spetnid wymagania normy PN-B-11113 [5] dla gatunku 1 i 2.

3. Sprzet
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3.1. Ogodlne wymagania dotycxce sprztu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.

3.2. Sprzt do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy odcirge] lub odgczapce]
powinien wykaza si¢ mazliwoscia korzystania z nagpujacego sprztu:

rowniarek,

walcow statycznych,

ptyt wibracyjnych lub ubijakbw mechanicznych.
4. Transport
4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotysee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 4.

5. Wykonanie robot
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M@0O0 ,Wymagania ogolne”
pkt 5.

5.2. Przygotowanie podiea

Podize gruntowe powinno spehdiawymagania okrdone w OST D-02.00.00
.Roboty ziemne” oraz D-04.01.01 ,Koryto wraz z glofvaniem i zagszczaniem podi@”.

Warstwa odgczagca powinna b§ wytyczona w sposob umliwiajacy wykonanie

jej zgodnie z dokumentagj projektows, z tolerancjami okrdonymi w niniejszych
specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w gdlach réwnolegtych do osi
drogi, lub w inny sposob zaakceptowany przez/iera.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno whwiaé naciggnigcie sznurkow lub
linek do wytyczenia robét w odgtach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa
Kruszywo powinno b§ rozktadane w warstwie o jednakowej grédio przy wyciu

réwniarki, z zachowaniem wymaganych spadkéw ddrgrch wysokéciowych. Grubéé
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roztozonej warstwy lianego kruszywa powinna byaka, aby po jej zagzczeniu oagnieto
gruba¢ projektowan.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wydkioie warstwy odgzapcej
lub odcinagcej o grubéci powyzej 20 cm, to wbudowanie kruszywa nalewykona
dwuwarstwowo. Rozpogeie uktadania kadej nasgpnej warstwy mee nasipi¢ po odbiorze
przez Irkyniera warstwy poprzednie;.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacjaiskywa nalgy przed
zag:szczeniem wymiekikruszywo na materiat o0 odpowiednich wdavosciach.

Natychmiast po kicowym wyprofilowaniu warstwy odszapcej lub odcinajcej
nalery przysgpi¢ do jej zagszczania.

Zagsszczanie warstw o przekroju daszkowym maleozpoczynd od krawedzi i
stopniowo przesuwapasami podiznymi czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej osi.
Zageszczanie nawierzchni o jednostronnym spadkuzyaiezpoczyna od dolnej krawdzi i
przesuwa pasami podiznymi czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gérnej kragdzi.

Nierownaci lub zagtbienia powstale w czasie zmgczania powinny ky
wyrownywane na bigco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lsungcie
materiatu, a do otrzymania rownej powierzchni.

W miejscach niedogbnych dla walcow warstwa odcinap i odgczagca powinna
by¢ zag:szczana ptytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanimi.

Zagszczanie naley kontynuowg& do osagnigcia wskénika zagszczenia nie
mniejszego od 1,0 wedtug normalnej préby Proctpragprowadzonej wedtug PN-B-04481
[1]. Wskanik zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowamywarstwe odsiczapca lub
odcinapca, uniemaliwia przeprowadzenie badania zagczenia wedtug normalnej proby
Proctora, kontr@l zagszczenia naley oprze€ na metodzie obgien ptytowych. Naley
okresli¢ pierwotny i wtorny modut odksztatcenia warstwy wep BN-64/8931-02 [6].
Stosunek wtérnego i pierwotnego modutu odksztaicere powinien przekracéz,?2.

Wilgotnas¢ kruszywa podczas zesgczania powinna gy rowna wilgotndci
optymalnej z tolerangj od -20% do +10% jej warfoi. W przypadku, gdy wilgotrid
kruszywa jest wysza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo natg osuszy przez mieszanie i
napowietrzanie. W przypadku, gdy wilgofdo kruszywa jest risza od wilgotnéci
optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢ okreslong iloscig wody i rbwnomiernie wymiesza
5.4. Odcinek probny

Jezeli w SST przewidziano konieczétowykonania odcinka probnego, to co najmniej
na 3 dni przed rozpoeziem rob6t Wykonawca powinien wykohadcinek probny w celu:

- stwierdzenia, czy spitzbudowlany do rozktadania i zeggczania jest wigiwy,
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- okrdlenia grubéci warstwy materialu w stanie Aaym koniecznej do uzyskania
wymaganej grubici po zagszczeniu,

—  ustalenia liczby prz&j sprztu zagszczagcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego
wskaznika zagszczenia.

Na odcinku probnym Wykonawca powiniertyd takich materiatow oraz spta,
jakie keda stosowane do wykonywania warstwy odciicaj i odgczapcej na budowie.

Odcinek prébny powinien ldyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.
5.5. Utrzymanie warstwy odgczajacej

Warstwa odsczagca po wykonaniu, a przed ueniem nasipnej warstwy powinna
by¢ utrzymywana w dobrym stanie.

Nie dopuszcza siruchu budowlanego po wykonanej warstwiegadapce).

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszcza rsich pojazdéw koniecznych dla
wykonania wyej lezace] warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniktych z niewdaiwego utrzymania warstwy olaéa Wykonawe
robot.

6. Kontrola jakosci robét
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysdpieniem do robot
Przed przyspieniem do robot Wykonawca powinien wykénhadania kruszyw
przeznaczonych do wykonania rob6t i przedstamgniki tych bada Inzynierowi. Badania te

powinny obejmowawszystkie wtaciwosci kruszywa okrdone w p. 2.3.

Geowldkniny przeznaczone do wykonania warstwy majgte] i odgczapcej
powinny posiadé@aproba¢ techniczi, zgodnie z pkt 2.4.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiarow dotycgcych cech geometrycznych i
zagsszczenia warstwy ogdszapcej i odcinagcej podaje tablica 1.

Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow warstwy odgzapcej i odcinagcej
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Lp.| Wyszczegdlnienie Minimalna czstotliwos¢

bada i pomiaréw bada i pomiaréw
Szeroké&c¢ warstwy 10 razy na 1 km
Réwna¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu

Réwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km

a | AW [IN|PF

co 25 m w osi jezdni i na jej kraziach dla
autostrad i drég ekspresowych, co 100 m dIg
pozostatych drog

Rzdne wysokéciowe

6 | Uksztattowanie osiw |co 25 m w osi jezdni i na jej kragdziach dla

planie” autostrad i drog ekspresowych, co 100 m dIg
pozostatych drog
7 | Gruba¢ warstwy Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dzialce roboczej, lecz
nie rzadziej ni raz na 400 M

Przed odbiorem:

w23 punktach, lecz nie rzadziegmaz na 2000
m

8 | Zag:szczenie, w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz
wilgotnos¢ kruszywa | nie rzadziej ni raz na 600 M

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksatehnia osi w planie natg wykona
w punktach gtéwnych tukow poziomych.

6.3.2.Szeroka¢ warstwy

Szeroke¢ warstwy nie mee sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10
cm, -5 cm.

6.3.3.ROWNG¢ warstwy

Nieréwnaci podiuzne warstwy odcinggej i odgczapcej naley mierzy
4 metrovy tatg, zgodnie z normBN-68/8931-04 [7].

Nierowndaci poprzeczne warstwy odcinagj i odgczapcej naley mierzy
4 metrovy tatg.

Nieréwnaci nie mog przekracz&20 mm.
6.3.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odci@gj i odgczapcej na prostych i tukach powinny
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by¢ zgodne z dokumentacprojektows z toleranci + 0,5%.
6.3.5.Rzedne wysokéciowe

R&znice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rzdnymi projektowanymi
nie powinny przekraczZatl cmi-2 cm.

6.3.6.Uksztattowanie osi w planie

Os w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej ccegj niz +
3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub ecejiniz £ 5 cm dla pozostatych drég.

6.3.7.Grubas¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna by zgodna z okrdong w dokumentacji projektowej z
tolerancy +1 cm, -2 cm.

Jeeli warstwa, ze wzgtdw technologicznych, zostatla wykonana w dwdch
warstwach, naley mierzy¢ tagczm grubaé tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzifim grubéci Wykonawca
wykona napraw warstwy przez spulchnienie warstwy nahgtkas¢ co najmniej 10 cm,
uzupetnienie nowym materialem o odpowiednich $eia&osciach, wyrownanie i ponowne
zagsszczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Poomghiu tych robdt nasgpi
ponowny pomiar i ocena grufm warstwy, wedlug wyej podanych zasad na koszt
Wykonawcy.

6.3.8.Zageszczenie warstwy

Wskanik zagszczenia warstwy odcingljej i odgczapcej, okrélony wg BN-
77/8931-12 [8] nie powinien ldymniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosujes gporownanie warti
modutéw odksztatcenia, to wagtostosunku wtdérnego do pierwotnego modutu odkszigdge
okreslonych zgodnie z norgnBN-64/8931-02 [6], nie powinna byvicksza od 2,2.

Wilgotnas¢ kruszywa w czasie zagzczenia naley bad& wedlug PN-B-06714-17 [2].
Wilgotnos¢ kruszywa powinna kiyréwna wilgotnéci optymalnej z tolerangjod -20% do
+10%.
6.3.9.Badania dotyczre warstwy odgczapcej i odcinagcej z geowtdknin

W czasie ukladania warstwy odciaagj i odgczapcej z geowtdknin naley
kontrolowa:
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a) zgodnft oznaczenia poszczegolnych bel (rolek) geowtdkninokrelonym w
dokumentacji projektowej,

b) rownd¢ warstwy,
c) wielka¢ zaktadu przylegtych pasm i sposob igbZenia,

d) zamocowanie warstwy do pogogruntowego, o ile przewidziano to w dokumentacji
projektowe.

Ponadto naley sprawdzt, czy nie nagpito mechaniczne uszkodzenie geowtokniny
(rozerwanie, przebicie). Pasma geowtokningyta do wykonania warstwy odcinagj i
odsyczapcej nie powinny miétakich uszkodze
6.4. Zasady postpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktore wykagwjicksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w p. 6.3, powinny ynaprawione przez spulchnienie dehgkasci co najmniej
10 cm, wyréwnane i powtornie zgggczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia
wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robo6t

Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt
7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosty obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) warstwy odcirgiej i odsiczajcej.
8. Odbior robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagprojektows, SST |
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt
6 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatnéci
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygeze podstawy pfatdoi podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1frwarstwy odsczajcej i/lub odcinajcej z kruszywa obejmuje:
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prace pomiarowe,

dostarczenie i roztenie na uprzednio przygotowanym padiowarstwy materialu o

grubaci i jakosci okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji keicznej,

wyréwnanie utbonej warstwy do wymaganego profilu,
zagszczenie wyprofilowanej warstwy,

przeprowadzenie pomiaréw i baddaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji

technicznej,

utrzymanie warstwy.

Cena wykonania 1fr.warstwy odsczapcej i/lub odcinajcej z geowtéknin obejmuje:

prace pomiarowe,

dostarczenie i roztenie na uprzednio przygotowanym padiavarstwy geowtoknin,
pomiary kontrolne wymagane w specyfikacjhigcznej,

utrzymanie warstwy.

10. Przepisy zwazane

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek tgrun

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie wilgotndci

3. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo natueadio nawierzchni
drogowych Zwir i mieszanka

4. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamaaeadwierzchni
drogowych

5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo natugalo nawierzchni
drogowych. Piasek

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie huoolilksztatcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obeizenie ptyt

7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rééennawierzchni
planografem i taf

8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wsgkika zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

Wytyczne budowy nasypow komunikacyjnych na stalpgutazu z zastosowaniem

geotekstyliow, IBDiM, Warszawa 1986

53



D-04.04.00 PODBUDOWA Z KRUSZYW. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikagihtecznej (SST) g wymagania ogoélne
dotyczice wykonania i odbioru robo6t zg@anych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robot zwanych z
wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilizowanychchamnicznie, w ramach niniejsze]
inwestyciji.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologicznglegagcy na odpowiednim
zag:szczeniu w optymalnej wilgotdoi kruszywa o
wiasciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2.Pozostate okidenia podstawowegszgodne z obowvgzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w SST DM-

00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4 oraz w SST defgych poszczegolnych rodzajow
podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie:

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabikn@go mechanicznie,

1.5. Ogdlne wymagania dotycxce robot
Ogoblne wymagania dotygze rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbivkt
1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycxe materiatow
Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puda SST D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiaty stosowane do wykonania podbudéw z kruszpabilizowanych mechanicznie
podano w SST dotygeych

poszczegolnych rodzajow podbuddw:

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibim@go mechanicznie,

2.3. Wymagania dla materiatéw

2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okdlena wediug PN-B-06714-15 [3] powinnazé& miedzy
krzywymi granicznymi pol dobrego uziarnienia podiamya rysunku 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezmaych na podbudowy wykonywane
metod, stabilizacji mechanicznej

1-2 kruszywo na podbuda@wzasadnicz (gorrng warstwe) lub podbudow jednowarstwow
wystepujaca w konstrukcji nawierzchni pod kostloetonovs.

1-3 kruszywo na podbud@womocnicz (dolng warstwe) wystkepujaca w konstrukcji drogi o
nawierzchni bitumicznej w obbie skrzyowan

Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadygiagta i nie mae przebiega od dolnej krzywej
granicznej uziarnienia do gornej krzywej granicamgprnienia nagsiednich sitach.

Wymiar najwekszego ziarna kruszywa nie peoprzekracza2/3 grubdci warstwy uktadanej
jednorazowo.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spetnéawymagania okrdone w
tablicy 1.
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Tablica 1.

Wymagans

. . Kruszywa
Lp. Wyszczegolniens e Badania
wiasciwosci Podbudowa wediug
zasad | pormnoc
-nicza | -nicza
1 | Zawariosc zam mnigjszych | od2 | od 2 PM-B-
niz 0,075 mm, % (mfm] do 10 | do 12 DE7T14
-16[3]
2 | Zawariost nadziarna, 5 10 PH-B-
% (mim), nie wiecej niz DE7T14
-16[3]
3 | Zawariosc Ziarn PN-B-
nieforemmych 35 40 DE7T14
“alrmim]. nie wiece] niz -16 [4]
4 | Zawariose zanieczyszcIen
organicznych, %a{mim). nie 1 1 _ Pr‘"E'_' .
wWere] niz Da4E1 1]

[&]]

Wskaznik piaskowy po
piecin-krn‘l"yrr od 30 | od 30 E.'N-.-
zapeszczeny metsds | b do 70 | do 70 G4/BR31
Il wig PH-B-D44a1, % -01129]
2 [ Scieralnosc w bebnz Los
Angeles

a) scieralnosc catkowita po
peing liczbie cbhrotow, nie

were] niz a8 50
b} scieralnoss cresciowa PM-E-
po 175 pene| liczhy DET14
obrotow, nie wiecej niz 30 35 42 [13]
7 | Masizkliwoss, Simim), ne FPH-E-
wWere| niz 3 3 DE714
-6 [f]
2 | Mrozoodpornose, ubyiek PM-B-
masy po 25 cyklach 5 10 DE714
zamraza- -18[7]
nia. %{mim), nie wiecej niz
9 . . PM-B-
Rozpad krzemianowy i ORT14
zela- _ - - A7 [10]
zawy tacznie, % (mim), nie PM-E-
were] niz DET14
-39 1]
10 | Zawariost zwigzkow siarki
w przeliczenu na 505 1 1 gg‘_ﬁ_
a(rmim), nie wiece] niz 26 [8]
11 [ Wskaznik nosnosci wiew
mig-szanki kruszywa, ¥,
nig mnigjszy niz:
a) przy zageszczeniu lg 2 ED 80 PM-5-
1,00 120 - DE102
b} przy zageszezeniu ls 2 [21]
1.03
2.3.6.Woda

Nalezy stosowa wode wg PN-B-32250 [20].
3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycge spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”
pkt 3.

3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy =z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie powinien wykazaic mazliwoscig korzystania z nagbujagcego spretu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wygosgch w uradzenia dozujce wodck.
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Mieszarki powinny zapewaiwytworzenie jednorodnej

mieszanki o wilgotngci optymalnej,

b) rowniarek albo uktadarek do rozktadania miesgank

c) walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lulbatycznych do zagzczania. W
miejscach trudno daginych powinny by stosowane

zagszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walsbracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiaine”
pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegagh

je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innyntemadéami, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbyévsic zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostatych materiatdw powinien odbywske zgodnie z wymaganiami norm
przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w SST D-M@O0M, Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podiea

Podtaze pod podbudogpowinno spetni@wymagania okrdone w SST D-04.01.01 ,Koryto
wraz z profilowaniem i zaggzczeniem podi@” i SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.
Podbudowa powinna Byutozona na podiku zapewnigicym nieprzenikanie drobnych
czastek gruntu do podbudowy. Warunek nieprzenikaniezgasprawdzé wzorem:

I

dss < 5 (2)
w ktorym:

D15 - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechdd# ziarn warstwy podbudowy lub
warstwy odgczapcej, w milimetrach,
d85 - wymiar boku oczka sita, przez ktore przecho83P6 ziarn gruntu podi@, w
milimetrach.
Jezeli warunek (1) nie mae by spetniony, nalgy na podtau utazy¢ warstwe odcinagca lub
odpowiednio dobrangeowitoknire.
Ochronne witéciwosci geowtdkniny, przeciw przenikaniu drobnychystek gruntu, wyznacza
sie z warunku:

d s

Y < 1,2

50<1,2 (2)
w ktérym:
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d50 - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechos@i % ziarn gruntu podia, w
milimetrach,

090 - umownasrednica porow geowtokniny odpowiadea wymiarom frakcji gruntu
zatrzymujca s¢ ha geowtdkninie w iléci 90% (m/m);

wartas¢ parametru 090 powinna bpodawana przez producenta geowtokniny.

Paliki lub szpilki do prawidiowego uksztalttowaniadbudowy powinny b§ wczeniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w ¢gdach réwnolegtych do osi drogi,
lub w inny sposdb zaakceptowany przez Inspektodziia.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno utiwiaé nachagnigcie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robot w odgpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa o scisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej naley
wytwarza& w mieszarkach gwarantgych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdglna
koniecznd¢ zapewnienia jednorodéad nie dopuszcza giwytwarzania mieszanki przez
mieszanie poszczegolnych frakcji na drodze. Migsago wyprodukowaniu powinna &bypd
razu transportowana na miejsce wbudowania w tass@p, aby nie ulegta rozsegregowaniu i
wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna byozktadana w warstwie o jednakowej grediptakiej, aby
jej ostateczna grubBé po zagszczeniu byla rowna grubo projektowanej. Gruhig
pojedynczo uktadanej warstwy nie peoprzekracza20 cm po zagszczeniu.

Warstwa podbudowy powinna ®&yrozioczona w sposéb zapewniay osigniccie
wymaganych spadkow i ¢gdnych wysokéciowych. Jeeli podbudowa sktadaesk wigcej niz
jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna Bywyprofilowana i zagszczona z
zachowaniem wymaganych spadkéw kdaych wysokéciowych. Rozpocgie budowy
kazdej nastpnej warstwy mge nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inspektora
Nadzoru.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiadavilgotnasci
optymalnej, okrélonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-0448] (metoda II).
Materiat nadmiernie nawilgocony, powinien zdstaosuszony przez mieszanie i
napowietrzanie. Feli wilgotnas¢ mieszanki kruszywa jest 2sza od optymalnej o 20% jej
wartasci, mieszanka powinna By zwilzona okrélong iloscia wody i réwnomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgotdamieszanki kruszywa jest wyza od optymalnej o
10% jej wartéci, mieszank nalezy osuszy.

Wskaznik zagszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinienpa@wiad
przyjetemu poziomowi wskanika ngnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedagniem nasfpnej warstwy, powinna ldyutrzymywana
w dobrym stanie. Jeli Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadinspektora Nadzoru,
gotowy podbudow do ruchu budowlanego, to jest obgrany naprawi wszelkie
uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten rkadszt napraw wyniklych z
niewtasciwego utrzymania podbudowy obza Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
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Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolnid’6.

6.2. Badania przed przysdpieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykénabadania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robot i przedstamyniki tych bada Inspektorowi Nadzoru
w celu akceptacji materiatbw. Badania te powinnyejoibwa wszystkie whciwosci
okreslone w pkt 2.3 niniejszej SST.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badgodano w tablicy 2.

Tablica 2. Cestotliwos¢ ora zakres badagrzy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwost badan
- Maksymalna
Minimalna powierzchniz
Lp. Wyszezegolnienie badan liczba badan na podbudowy
dziennej dziatce przy-padajaca
roboczej na jedno
hadanie (m?)
1 Uziarnienie mieszanki
2 | Wilgotnogt mieszanki 2 00
3 | Zageszczenie warstwy 10 probek na 10000 m*
) L dla kazdej partii kruszywa | przy
4 | Badanie wiasciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 kazdej zmianie kruszywa

6.3.2.Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno byzgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probki
nalezy pobierg w sposob losowy, z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki
bada powinny by na biegco przekazywane Inspektorowi Nadzoru.

6.3.3.Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiaglawilgotnasci optymalnej, okréonej wedtug
proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metodazitoleranci +10% -20%.

Wilgotnos¢ nalery okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4.Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kadej warstwy powinno odbywa sie a2 do osignigcia wymaganego
wskaznika zagszczenia.

Zageszczenie podbudowy nale sprawdzéa wedtug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest niefiwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontrol
zag:szczenia naley oprz€ na metodzie obgien ptytowych, wg BN-64/8931- 02 [27] i nie
rzadziej nk raz na 5000 m2, lub wedlug zalédespektora Nadzoru.

Zageszczenie podbudowy stabilizowane] mechanicznie zgalezna za prawidtowe, gdy
stosunek wtérnego modufl do pierwotnego modutu odksztalcelh jest nie wgkszy od
2,2 dla kadej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.
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6.3.5.Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmosvacery wszystkich witaciwosci okreslonych w pkt
2.3.2. Probki do badapetnych powinny b§ pobierane przez Wykonawev sposéb losowy

w obecndci Inspektora Nadzoru.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy

6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow dotyaz/ch cech geometrycznych podbudowy podano

w tablicy 3.
Tablica 3. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszyw
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszeczegdlniznie badan i pomiardw Minimalna czestotliwosdt pormiardw

1 Szerckost podbudowy 10 razy na 1 km

- . L. . w sposdb ciaghy planografem albo co 20m
2 | Rownosc podiuzna tata na kazdym pasie ruchu

3 Réownost poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczne*’ 10 razyna 1 km

] Rzedne wysokosciowe co 100 m

G LIksztaitowanie osiw plani?I co 100 m

7 Grubosé podbudowy Podezas budowy:

w 3 punktach na kazdej dzialce robocze), lecz
nie rzadziej niz raz na 400 m*

Przed odhiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadzie] niz raz na 2000
m-

[5=]

MNosnost podbudowy:
- modut odkszialcenia

- ugiecie sprezyste

co najmnie) w dwdch przekrojach na kazde
1000 m
co najmnigj w 20 punktach na kazde 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksatehnia osi w planie natg wykona

w punktach gtéwnych tukow poziomych.

6.4.2.Szeroké¢ podbudowy

Szerokaé¢ podbudowy nie mie r&nic si¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm,

-5cm.

6.4.3.ROwna¢ podbudowy

Nieréwnaici podiuzne podbudowy naky mierzy¢ 4-metrovg tatg lub planografem, zgodnie

z BN-68/8931-04 [28].
Nieréwnaici poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy fata.

Nieréwnaici podbudowy nie magprzekraczé
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- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomocnicze,j.

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukackipoy by zgodne z dokumentagj
projektows, z tolerangj £ 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy

Rd&znice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+ 1 cm, -2 cm.

6.4.6.Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszonego pgzaito
Os podbudowy w planie nie mie by przesungta w stosunku do osi projektowanej ocegj
niz+5cm.

6.4.7.Gruba¢ podbudowy i ulepszonego podéo

Gruba¢ podbudowy nie mze sk rozni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczej £ 10%,

- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8.Nosnas¢ podbudowy
— modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powmigt zgodny z podanym w tablicy 4,
— ugiecie spezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno dygodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa
z kruszywa o ‘Wskaznik ) . . Minimalny modut odksztal-cenia
wskazniku Wy | Zageszezenia 1o | Maksymalne ugiecie sprezysie | yiarzony plyta o rednicy 30 em,
nie mniejszym nie pod kotem, mm MFa
mnigjszy niz
niz, % A0 kN 50 kN od pierwszego od drugiego
obcigZenia By | obciaZenia E;
60 1,0 1,40 1,60 G0 120
ao 1,0 1,25 1,40 an 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewldciwe cechy geometryczne podbudowyWszystkie powierzchnie podbudowy,
ktore wykazuj wicksze odchylenia od okilenych w punkcie 6.4 powinny lbynaprawione
przez spulchnienie lub zerwanie delgdkasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtornie
zag:szczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchniemykonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerékioprojektowanej o wicej nz 5 cm |
nie zapewnia podparcia warstwom gy lezagcym, to Wykonawca powinien na wtasny koszt
poszerzy podbudow przez spulchnienie warstwy na pefyrubaé do potowy szeroki

pasa ruchu, dof@nie materiatu i powtérne zeggczenie.
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6.5.2. Niewtd&ciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod watgm grubéci, Wykonawca wykona
napravw podbudowy. Powierzchnie powinny dynaprawione przez spulchnienie lub
wybranie warstwy na odpowiedngtcbokas¢, zgodnie z decyzjinspektora Nadzoru,
uzupetnione nowym materiatem o odpowiednich sail@osciach, wyréwnane i ponownie
zag:szczone. Roboty te Wykonawca wykona na wiasny kd3at wykonaniu tych robot
nasgpi ponowny pomiar i ocena gruim warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt
Wykonawcy.

6.5.3. Niewtasciwa na@nos¢ podbudowy . Jeeli nasnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od
wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty ¢gene do zapewnienia

wymaganej nénosci, zalecone przez Inspektora Nadzoru.

Koszty tych dodatkowych robdét poniesie Wykonawcdlpaowy tylko wtedy, gdy zarenie
nosnosci podbudowy wyniklo z niewkxiwego wykonania robdt przez Wykonawc
podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@OWVymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiarows jest m2 (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywebiditeowanego
mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza zgodne z dokumentagprojektows, SST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jeeli wszystkie pomiary i

badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty kiypozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynngi objetych cen jednostkow 1 m2 podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie, podano w SST:

D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego staittnego mechanicznie,

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabikm@go mechanicznie,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek fgrun

2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie zawartei zanieczyszcze
obcych

3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie sktadu ziarnowego
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. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae ksztaltu ziarn

. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae wilgotndci

. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae nagkliwosci

. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae mrozoodporr$ci metod

bezpérednp
. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae zawart{i zanieczyszcze
organicznych

9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie zawartei siarki metod
bromowy

10. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu krzemianowego

11. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpaduelazawego

12. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaiescieralngci w bebnie Los
Angeles

13. PN-B-0673Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane odowe.
Badania techniczne

14. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naheao nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka

15. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamdo@awierzchni drogowych

16. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naheao nawierzchni drogowych.
Piasek

17. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena
zgodnéci

18. PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego

19. PN-B-30020 Wapno

20. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do beticrapraw

21. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kwustabilizowanych
mechanicznie

22. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa ii@@ehnia z ttucznia
kamiennego

23. PN-S-96035 Popioty lotne

24. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyeani

25. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kanme tamane do nawierzchni
drogowych

26. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanieafveka piaskowego

27. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanieutnoaldksztatcenia nawierzchni
podatnych i podi@ przez obaizenie piyt

28. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réenpawierzchni planografem i tat

29. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiaréigiodatnych ugiciomierzem
belkowym

30. BN-77/8931-12 Oznaczanie wski&a zagszczenia gruntu

~N o o1 bh

[e0]

10.2. Inne dokumenty
31.Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnychpotsztywnych, IBDIM -
Warszawa 1997.
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D-04.04.02 PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO STABILIZ OWANEGO
MECHANICZNIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji teclaniej (SST) $ wymagania ogolne
dotyczce wykonania i odbioru robét zg@anych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie.
1.2. Zakres stosowania SST

Ogolna specyfikacja techniczna (SST) stanowi ohpwica podstaw opracowania
szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) stoswyfako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na gach krajowych i wojewoédzkich.

Zaleca sj wykorzystanie SST przy zlecaniu robot na drogaajskich i gminnych.
1.3. Zakres roboét oktlych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamarstgbilizowanego
mechanicznie.

Ustalenia zawartegav OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagagialie”
pkt 1.3.
1.4. Okrdlenia podstawowe
1.4.1.Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego nmécirae - jedna lub wrcej
warstw zagszczonej mieszanki, ktGra stanowi warstwesng nawierzchni drogowe;j.
1.4.2.Pozostatekreslenia podstawowegszgodne z obowzujagcymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w OST D-04.@4,Bodbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotygze robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. materiaty
2.1. Ogoélne wymagania dotygz materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pude
OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania rogjopkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tanwmstabilizowanych
mechanicznie powinno Bykruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszemiavgca
skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakow allamrezwiru wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§jednorodne bez zanieczyszazsbcych i bez domieszek gliny.
2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno byggodne z wymaganiami podanymi w OST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne"208.1.
2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetnéawvymagania okrdone w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 2.3.2.
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3. sprzet
Wymagania dotycgce sprztu podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogoélne” pkt 3.

4. transport
Wymagania dotycgce transportu podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowaigzyw.
Wymagania ogoélne” pkt 4.

5. wykonanie robot

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w OST D-0a®@4?odbudowa z kruszyw.
Wymagania ogoélne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podia

Przygotowanie podi@ powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w OST D-
04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolnd R.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa nalgy wytwarza& zgodnie z ustaleniami podanymi w OST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne 8.

Jeli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanigskyw cementem, wapnem
lub popiotami przy WP od 20 do 30% lub poswey 70%, szczegotowe warunki i wymagania
dla takiej podbudowy okké SST, zgodnie z PN-S-06102 [21].

5.4. Wbudowywanie i zagzczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotycge rozktadania i zagzczania mieszanki podano w OST D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.4.

5.5. Odcinek probny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinierkewya® odcinki probne,
zgodnie z zasadami oktenymi w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wygaaia
ogolne” pkt 5.5.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdaymaganiom okrdonym w OST D-

04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolnd 5é&.

6. kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Badania przed przygieniem do robét

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykér@adania kruszyw,
zgodnie z ustaleniami OST D-04.04.00 ,Podbudoweusxyw. Wymagania ogolne” pkt 6.2.
6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw kontrolnych w czasie rob6t podano w
OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania iogjopkt 6.3.
6.4. Wymagania dotygze cech geometrycznych podbudowy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w OST D-04.04.00 ,Bddiva z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.4.
6.5. Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudovedpno w OST
D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogojid"6.5.

7. obmiar robot
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7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-040/0dbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudawy
kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

8. odbidr robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-04@4&@dbudowa z kruszyw.
Wymagania ogoélne” pkt 8.

9. podstawa ptatndci
9.1. Ogodlne ustalenia dotyg® podstawy platrici
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatr$gi podano w OST D-04.04.00
»Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe]
Cena wykonania 1 fpodbudowy obejmuje:
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
—  sprawdzenie i ewentualnapraw podtaza,
—  przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnieceps,
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
- rozi@enie mieszanki,
—  zagszczenie roztzonej mieszanki,
—  przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji
technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. przepisy zwazane

Normy i przepisy zwjzane podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 10.
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D - 08.01.01 KRAWEZNIKI BETONOWE
1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegotowe] Specyfikacjichirecznej (SST) $
wymagania dotycgce wykonania i odbioru robét zydanych z ustawieniem krganikow
betonowych.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegobtowa specyfikacja techniczna (SST) podstgwacowania jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizagpb6t w ramach niniejszej inwestycji.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
Zwigzanych z ustawieniem krganikow:
-  betonowych na tawie betonowej z oporem.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ogrzajce chodniki dla
pieszych, pasy dzigte, wyspy kierujce oraz nawierzchnie drogowe.

1.4.2.Pozostate okidenia podstawowegszgodne z obowvgzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00,Mlymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogollne wymagania dotycgce robot
Ogdlne wymagania dotyce rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycxe materiatow

Ogolne wymagania dotygce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, paxla
w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty
Materiatami stosowanynat s
- krawezniki betonowe 15x30cm,
-  piasek na podsypk do zapraw,
— cement do podsypki i zapraw,
- woda,
—  materiaty do wykonania tawy pod krgimiki.

Dokumentacja projektowa przewiduje zastosowanie kraveznikOw typu ulicznego,
rodzaju ,a”, o wym. 15x30 cm, gatunek 1.
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2.3. Krawezniki betonowe - klasyfikacja
Klasyfikacja jest zgodna z BN-8076703/01 [14].

2.3.1. Typy
W zalmoici od przeznaczenia rozmdia St nastpujace typy krawznikdw
betonowych:
U - uliczne,
D - drogowe.

2.3.2. Rodzaje
W zabenosci od ksztattu przekroju poprzecznego ramié st nastpujace rodzaje
kraweznikdw betonowych:

—  prostoktnescicte - rodzaj ,a",
—  prostoktne - rodzaj ,b".
2.3.3. Odmiany
W zaleaosci od technologii i produkcji kraggnikdw betonowych, rozehia sk
odmiany:

1 - krawgznik betonowy jednowarstwowy,
2 - kraweznik betonowy dwuwarstwowy.

2.3.4. Gatunki

W zatenosci od dopuszczalnych wad, uszkofiag@awezniki betonowe dzieli i
na:

- gatunek 1 - G1,
- gatunek 2 - G2.

Przyktad oznaczenia kkgwika betonowego ulicznego (U), prositkego (b),
jednowarstwowego (1) o wymiarach 12 x 15 x 100 gat, 1: Ub-1/12/15/100 BN-80/6775-
03/04 [15].

2.4. Krawezniki betonowe - wymagania techniczne

2.4.1. Ksztalt i wymiary
Ksztalt kragznikow betonowych przedstawiono na rysunku 1, a veyynpodano
w tablicy 1.
Wymiary kraweznikow betonowych podano w tablicy 1.
Dopuszczalne odchyiki wymiarow kramnikéw betonowych podano w tablicy 2.

a) kraweznik rodzaju ,a”

g I

o 5
- "¢ "".:F‘ I
j"z /) ",—_ I

b) kraweznik rodzaju ,b”
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Rys. 1. Wymiarowanie kragznikow

Tablica 1. Wymiary krawznikow betonowych

Typ Rodzaj Wymiary kragznikdw, cm

kraweznika |kraweznika || b h c d r

U a 100 20 30 min.3  |min.12 (1,0
15 max. 7 max. 15

D b 100 15 20 - - 1,0
12 25
10 25

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiarow kegwikéw betonowych

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, mm
wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
I + 8 + 12

b, h + 3 + 3

2.4.2.Dopuszczalne wady i uszkodzenia
Powierzchnie kraanikbw betonowych powinny kiybez rys, pkni¢é i ubytkdw
betonu, o fakturze z formy lub zatartej. Krgzie elementéw powinny Byréwne i proste.
Dopuszczalne wady oraz uszkodzpoigierzchni i krawdzi elementow, zgodnie
z BN-80/6775-03/01 [14], nie powinny przekra¢zeartaici podanych w tablicy 3.
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Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia ktakow betonowych

Rodzaj wad i uszkodae Dopuszczalna
wielkos¢ wad
uszkodzé
Gatunek 1

WKklgstos¢ lub wypukias¢ powierzchni krawznikdw | 2

w mm

Szczerby ograniczagcych  powierzchniniedopuszczalne

uszkodzenia gorne cieralne), mm

krawedzi I naray

ograniczajcych pozostate
powierzchnie:

- liczba max 2
- dlugas¢, mm, max 20
- glebokas¢, mm, max 6

2.4.3. Sktadowanie

Krawzniki betonowe mog by¢ przechowywane na skladowiskach otwartych,
posegregowane wedtug typow, rodzajow, odmian, dewn wielkosci.

Krawzniki betonowe naley uktada z zastosowaniem podkiadek i przektadek
drewnianych o wymiarach: grubo2,5 cm, szerokd 5 cm, dtugé¢ min. 5 cm weksza ni
szerokac¢ kraweznika.

2.4.4. Beton i jego skfadniki

2.4.4.1. Beton do produkcji kraveznikow

Do produkcji kragznikoOw nalery stosowa beton wg PN-B-06250 [2], klasy B 25 i
B 30. W przypadku wykonywania krganikow dwuwarstwowych, gérna (licowa) warstwa
kraweznikow powinna by wykonana z betonu klasy B 30.

Betonayty do produkcji krawznikdw powinien charakteryzowasic:
- nasikliwoscig, ponizej 4%,
— $cieralngcig na tarczy Boehmego, dla gatunku 1: 3 mm, dla ¢@t@1 4 mm,
— mrozoodporniia i wodoszczelnéria, zgodnie z normPN-B-06250 [2].

2.4.4.2. Cement

Cement stosowany do betonu powirbgéh cementem portlandzkim klasy nie
nizszej nt ,32,5” wg PN-B-19701 [10].

Przechowywanie cementu powinné yodne z BN-88/6731-08 [12].

2.4.4.3. Kruszywo

Kruszywo powinno odpowiagdevymaganiom PN-B-06712 [5] Kruszywo nzye
przechowywa w warunkach zabezpieczaych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z
kruszywami innych asortymentow, gatunkow i marek.

2.4.4.4. Woda

Woda powinna bypdmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250 [11].
2.5. Materiaty na podsygk do zapraw

Piasek na podsypgementowo-piaskogvpowinien odpowiadawymaganiom PN-
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B-06712 [5], a do zaprawy cementowo-piaskowej PR6E11 [4].
Cement na podsypkdo zaprawy cementowo-piaskowej powinierg lmgmentem
portlandzkim klasy nie mniejszejnj32,5”, odpowiadajcy wymaganiom PN-B-19701 [10].
Woda powinna bpdmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250 [11].

2.6. Materialy na tawy

Do wykonania taw pod kresmiki nalezy stosowa, dla:
a) ftawy betonowej - beton klasy B 15 lub B %@ PN-B-06250 [2], ktérego skiadniki
powinny odpowiadawymaganiom punktu 2.4.4,

2.7. Masa zalewowa
Masa zalewowa, do wypetnienia shkezeéylatacyjnych na gaco, powinna
odpowiadé wymaganiom BN-74/6771-04 [13] lub aprobaty techng;.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotygze sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprat
Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu:
—  betoniarek do wytwarzania betonu i zapravwe graygotowania podsypki cementowo-
piaskowej,
- wibratorow ptytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogoblne wymagania dotyce transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 4